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EV Charge Control

1. Consignes de sécurité
@ Les documents actuels peuvent étre téléchargés a I'adresse phoenixcontact.net/products.

L'installation, I'utilisation et la maintenance doivent étre confiées a un personnel spécialisé diment qualifié
en électrotechnique. Respecter les instructions d'installation. Lors de la mise en place et de I'exploitation des
stations de charge pour les véhicules électriques, respecter les dispositions et normes de sécurité en vigueur
(ainsi que les normes de sécurité nationales) de méme que les regles générales relatives a la technique. Les
caractéristiques relatives a la sécurité se trouvent dans ces instructions et les certificats joints (attestation de
conformité, autres homologations éventuelles).

L’ouverture ou la modification de I'appareil effectuée autrement que par la configuration est interdite. Ne pas
réparer |'appareil, mais le remplacer par un appareil équivalent. Seul le fabricant est autorisé a le réparer. Le
fabricant n'est pas responsable des dommages résultant d'infractions a cette régle.

L'indice de protection IP20 (CEI 60529/EN 60529) de I'appareil est valable dans un environnement propre et
sec. Ne pas soumettre I'appareil & des sollicitations mécaniques et/ou thermiques dépassant les limites
décrites.

Les blocs de jonction peuvent présenter une température supérieure pendant le fonctionnement.

2. Bréve description

Module Interface de commande et de surveillance lors du chargement des véhicules électriques. Le module
est équipé d'une interface de communication qui permet de lire voire d'écrire les données d'état ainsi que les
signaux de commande.

L'appareil est congu pour charger les véhicules électriques en mode 3 conformément a la norme CEI 61851-
1 : chargement sur un équipement de charge défini a fonctions étendues ou, en option, de communication.
Selon son état, I'appareil permet d'activer/de désactiver le verrouillage du connecteur de charge de la station.

3. Eléments de commande et voyants
3.1 Bornes a vis ([{)

1 LD Lock Detection  Entrée TOR accusé de réception de verrouillage,
activation via comm. de configuration 6
2 EN Enable Entrée TOR validation de chargement,
activation via comm. de configuration 7
3 24V Power Sortie avec 24 V DC max. 100 mA
4 ML Manual Lock Entrée TOR verrouillage manuel,
activation via comm. de configuration 4 et 9
5 XR External Release Entrée TOR état systéeme F / disponibilité station de charge,
activation via comm. de configuration 8
6 GND Masse Terre du systéme, raccordée a la terre de protection
7 ER Error Sortie TOR activée lorsqu'une erreur apparait
Erreur ou état E, ou alors état F
8 LR Locking Request Sortie TOR activée tant que le verrouillage doit étre actif
9 VR Vehicle Ready  Sortie TOR, activée lorsque le véhicule est prét
EtatCou D
10 GND Masse Terre du systéme, raccordée a la terre de protection
1 CR Charger Ready  Sortie TOR, activée lorsque la station de charge est opérationnelle
Etat B et PWM activé ; état C ou D
12 24Va Power Entrée d'alimentation des sorties avec 7,5...30 V DC
13 A RS-485 Raccordement d'énergie extérieure/appareils de mesure de puissance
14 B RS-485
15 PE Protective Earth  Terre de protection
16 N Neutral Conducteur neutre du réseau électrique
17 L Line Phase réseau électrique 110V AC ... 240V AC (L-N)
26 PX Proximity Signal de contrdle pour intensité maximale admise selon CEl 61851-1
27,30, R1-R3, Retaining Sortie de relais verrouillage,
29,31 R2-R4 configuration via comm. de configuration 4 et 5
28 CP ControlPilot Signal interface, communication colonne de charge/véhicule
(CEI61851-1)
32,33 V1-V2 Ventilation Sortie relais ventilateur : peut actionner un ventilateur lorsque I'état D est

atteint et que les entrées libérées et la mémoire sont activées.

Sortie relais contacteur : commute la tension secteur via un contacteur
extérieur du véhicule lorsque I'état C ou D est atteint et que les entrées
libérées et la mémoire sont activées.

34,35 C1-C2 Contactor

3.2 Signalisations d'état et de diagnostic ([])

EV charge control

1. Safety notes
E] You can download the latest documents at phoenixcontact.net/products.

 Installation, operation, and maintenance may only be carried out by qualified electricians. Follow the
installation instructions described. When installing and operating the charging station for electric vehicles,
the applicable regulations and safety directives (including national safety directives) as well as general
technical regulations, must be observed. The technical safety data is provided in this package slip and on the
certificates (conformity assessment, additional approvals where applicable).

Changing or modifying the device beyond the configuration is not permitted. Do not repair the device
yourself; replace it with an equivalent device. Repairs may only be performed by the manufacturer. The
manufacturer is not liable for damage resulting from noncompliance.

The 1P20 protection (IEC 60529/EN 60529) of the device is intended for use in a clean and dry environment.

The device must not be subject to mechanical strain and/or thermal loads, which exceed the limits described.

« During operation, connection terminal blocks can reach higher temperatures.

2. Short description
Interface module for controller and monitoring functions during charging of electric vehicles. The module is

equipped with a communication interface, which allows status data and control signals to be read and written.

The device is designed for charging electric vehicles in mode 3 according to IEC 61851-1: charging at a defined
charging structure with extended and also optional communication functions.

The device can also activate/deactivate the charging plug lock depending on the state.

3. Operating and indicating elements

3.1 Screw terminal blocks ([i])

1 LD Lock detection  Digital input for locking feedback,
activation via configuration switch 6
2 EN Enable Digital input for charge enable,
activation via configuration switch 7
3 24V Power Output with 24 V DC max. 100 mA
4 ML Manual lock Digital input for manual locking,
activation via configuration switch 4 and 9
5 XR External Release Digital input for system status F / charging station availability,
activation via configuration switch 8
6 GND  Ground System grounding, connected to protective earth
7 ER Error Digital output is set when errors occur
Error or status E or status F
8 LR Locking Request Digital output is set as long as locking is to remain active
9 VR Vehicle Ready  Digital output is set when the vehicle is ready
Status C or D
10 GND  Ground System grounding, connected to protective earth
1 CR Charger Ready  Digital output is set when the charging station is ready
Status B and PWM switched on; status C or D
12 24Va Power Supply input of outputs with 7.5 - 30 V DC
13 A RS-485 Connection of external energy/power measurement devices
14 B RS-485
15 PE Protective Earth  Protective earth
16 N Neutral Neutral conductor, mains
17 L Line Mains phase 110V AC ... 240V AC (L-N)
26 PX Proximity Test signal for the current carrying capacity according to IEC 61851-1
27,30, R1-R3, Retaining Relay output lock, configuration via configuration switches 4 and 5
29,31 R2-R4
28 CP ControlPilot Interface signal for communication charging station/vehicle
(IEC 61851-1)
32,33 V1-V2 Ventilation Ventilator relay output: switch on ventilator when status D is reached and

the enabled inputs and registers are active.

Contactor relay output: switch mains voltage to the vehicle via an external
contact when status C or D is reached and the enabled inputs and
registers are active.

34,35 C1-C2 Contactor

3.2 Diagnostic and status indicators ([1])

20 Alimentation  vert allumé Tension d'alimentation existante
clignote (2 Hz) Systeme en service
23 Error rouge allumé Erreur (état E ou F)
22 Connect jaune allumé Connecteur verrouillé
clignote (2 Hz) Connecteur enfiché
21 Ready vert allumé Charge du véhicule en cours
(contacteur entre secteur et véhicule activé)
clignote (2 Hz) Véhicule opérationnel (état C ou D)
3.3 Sélecteurs de configuration ([1)
19 1 Requéte PP ON :requéte PP, Case B, cable de charge et connecteur male sur
console de charge
OFF : pas de requéte PP, Case C, cable de charge non amovible
19 2 Analyse PP ON : refuser connecteur/céble a faible intensité maximale admise
OFF : admettre connecteur/cable a faible intensité maximale admise
19 3 Sélection PP Utile uniqguement lorsque 2 = ON
ON : refuser connecteur/cable 13 A
OFF : refuser connecteurs/cables 13 A et 20 A
19 4 Verrouillage ON : procéder au verrouillage
OFF : ne pas procéder au verrouillage
19 5 Option de verrouillage Utile uniquement lorsque 4 = ON
(R4suroV, ON : mécanisme de verrouillage option 1
R3 sur<24 V) Moteur DC : le moteur de verrouillage est mis en service brievement. Pour
verrouillage R1 sur <24 V (R2 demeure sur 0 V) et le déverrouillage R2
sur <24V (R1 demeure sur 0 V)
OFF : mécanisme de verrouillage option 0
Electro-aimant : R1-R3 est excité (R1 sur <24 V) tant que le verrouillage
est requis, R2-R4 demeure en état initial pendant ce temps (R2 sur 0 V)
19 6 Accusé de réception ON : analyser accusé de réception verrouillage de I'entrée LD
verrouillage OFF : ne pas analyser accusé de réception verrouillage de I'entrée LD
19 7 Libération charge ON : analyser libération charge entrée EN
OFF : ne pas analyser libération charge entrée EN
19 8 Disponibilité station de ON : analyser disponibilité station de charge entrée XR
charge OFF : ne pas analyser disponibilité station de charge entrée XR
19 9 \Verrouillage manuel ON : analyser verrouillage manuel entrée ML
OFF : ne pas analyser verrouillage manuel entrée ML
19 10 Libérationvia ETH (25)  ON :analyser bit de libération dans mémoire MODBUS

OFF : ne pas analyser bit de libération dans mémoire MODBUS

20 Power green Lit Supply voltage present
flashes (2 Hz) System is running
23 Error red Lit Error (status E or F)
22 Connect yellow Lit Plug locked
flashes (2 Hz) Plug inserted
21 Ready green Lit Vehicle is charging
(contactor control between mains and vehicle)
flashes (2 Hz) Vehicle ready (status C or D)
3.3 Configuration switch ([1J)
19 1 PPrequest ON: PP request, case B, charging cable with plug on the charger
OFF: no PP request, case C, charging cable firmly connected
19 2 PP evaluation ON: reject plug with low current carrying capacity
ON: allow plug with low current carrying capacity
19 3 PP selection Only relevant if 2 = ON
ON: Reject 13 A plug/cable
OFF: Reject 13 A and 20 A plug/cable
19 4 Lock ON: execute locking
OFF: do not execute locking
19 5 Locking options Only relevant if 4 = ON
(R4to0V, ON: locking mechanism option 1
(R3to 24V, DC motor: the locking motor is switched on briefly. For locking R1 to
<24 V (R2 remains at 0 V) and for locking R2 to <24 V (R1 remains at 0 V)
OFF: locking mechanism option 0
Lifting solenoid: R1-R3 is controlled as long (R1 to <24 V) as locking is
necessary, R2-R4 remains at basic status the whole time (R2 to 0 V)
19 6 Locking feedback ON: evaluate locking feedback at input LD
OFF: do not evaluate locking feedback at input LD
19 7 Enable charging process ON: evaluate enable charging process input EN
OFF: do not evaluate enable charging process input EN
19 8 Charging station ON: evaluate charging station availability input XR
availability OFF: do not evaluate charging station availability input XR
19 9 Manual locking ON: evaluate manual locking input ML

EV Charge Control

1. Sicherheitshinweise
@ Aktuelle Dokumente kénnen unter der Adresse phoenixcontact.net/products heruntergeladen werden.

* Die Installation, Bedienung und Wartung ist von elektrotechnisch qualifiziertem Fachpersonal
durchzufiihren. Befolgen Sie die beschriebenen Installationsanweisungen. Halten Sie die fiir das Errichten
und Betreiben von Ladestationen fiir Elektrofahrzeuge geltenden Bestimmungen und
Sicherheitsvorschriften (auch nationale Sicherheitsvorschriften), sowie die allgemeinen Regeln der Technik
ein. Die sicherheitstechnischen Daten sind dieser Packungsbeilage und den Zertifikaten
(Konformitatsbewertung, ggf. weitere Approbationen) zu entnehmen.

Offnen oder Verandern des Geréts iiber die Konfiguration hinaus ist nicht zulassig. Reparieren Sie das Geréat
nicht selbst, sondern ersetzen Sie es durch ein gleichwertiges Gerat. Reparaturen diirfen nur vom Hersteller
vorgenommen werden. Der Hersteller haftet nicht fir Schaden aus Zuwiderhandlung.

Die Schutzart IP20 (IEC 60529/EN 60529) des Geréts ist flr eine saubere und trockene Umgebung
vorgesehen. Setzen Sie das Gerat keiner mechanischen und/oder thermischen Beanspruchung aus, die die
beschriebenen Grenzen Uberschreitet.

* Die Anschlussklemmen kénnen im Betrieb eine erhéhte Temperatur aufweisen.

2. Kurzbeschreibung

Interface-Modul fiir Steuerungs- und Uberwachungsfunktionen beim Laden von Elektrofahrzeugen.

Das Modul verfiigt iiber eine Kommunikationsschnittstelle, iiber die Statusdaten sowie Steuersignale gelesen
bzw. geschrieben werden kénnen.

Das Gerdét ist fiir das Laden von Elektrofahrzeugen im Mode 3 gemaB der Norm IEC 61851-1 ausgelegt:
Aufladen an einer definierten Ladeinfrastruktur mit erweiterten, optional auch Kommunikationsfunktionen.
Mit dem Gerat kann zustandsabhéngig die Verriegelung des Ladesteckers in der Ladestation aktiviert /
deaktiviert werden.

3. Bedien- und Anzeigeelemente
3.1 Schraubklemmen ([1])

1 LD Lock Detection  Dig. Eingang Rickmeldung Verriegelung,
Aktivierung Uber Konfig.-Schalter 6
2 EN Enable Dig. Eingang Freigabe Ladevorgang,
Aktivierung (iber Konfig.-Schalter 7
3 24V Power Ausgang mit 24 V DC max. 100 mA
4 ML Manual Lock Dig. Eingang Manuelle Verriegelung,
Aktivierung Uber Konfig.-Schalter 4 und 9
5 XR External Release Dig. Eingang Systemstatus F / Verflugbarkeit Ladestation,
Aktivierung Uber Konfig.-Schalter 8
6 GND  Ground Systemerde, verbunden mit der Schutzerde
7 ER Error Dig. Ausgang wird gesetzt, wenn Fehler auftreten
Fehler oder Status E oder Status F
8 LR Locking Request Dig. Ausgang wird gesetzt, solange die Verriegelung aktiv sein soll
9 VR Vehicle Ready  Dig. Ausgang wird gesetzt, wenn das Fahrzeug bereit ist
Status C oder D
10 GND  Ground Systemerde, verbunden mit der Schutzerde
1 CR Charger Ready  Dig. Ausgang wird gesetzt, wenn Ladestation bereit ist
Status B und PWM eingeschaltet; Status C oder D
12 24Va Power Speiseeingang der Ausgange mit 7,5...30 V DC
13 A RS-485 Anschluss externer Energie-/Leistungsmessgerate
14 B RS-485
15 PE Protective Earth  Schutzerde
16 N Neutral Neutralleiter Stromnetz
17 L Line Phase Stromnetz 110V AC ... 240V AC (L-N)
26 PX Proximity Prifsignal fir die Stromtragfahigkeit geman IEC 61851-1
27,30, R1-R3, Retaining Relaisausgang Verriegelung,
29,31 R2-R4 Konfiguration (iber Konfig.-Schalter 4 und 5
28 CcP ControlPilot Interfacesignal fiir Kommunikation Ladeséaule/Fahrzeug (IEC 61851-1)
32,33 V1-V2 Ventilation Relaisausgang Ventilator: Ventilator einschalten, wenn Status D erreicht

ist und die freigegebenen Eingange und Register aktiv sind
Relaisausgang Schiitz: Netzspannung iiber ein externes Schiitz auf das
Fahrzeug schalten, wenn Status C oder D erreicht ist und die
freigegebenen Eingange und Register aktiv sind.

C1-C2 Contactor

3.2 Diagnose- und Status-Anzeigen ([1])

20 Power grin leuchtet Versorgungsspannung vorhanden
blinkt (2 Hz) System lauft
23 Error rot leuchtet Fehler (Zustand E oder F)
22 Connect gelb leuchtet Stecker verriegelt
blinkt (2 Hz) Stecker gesteckt
21 Ready gran leuchtet Fahrzeug wird geladen
(Schutz zwischen Netz und Fahrzeug angesteuert)
blinkt (2 Hz) Fahrzeug bereit (Zustand C oder D)
3.3 Konfigurationsschalter ([i])
19 1 PP-Abfrage ON: PP-Abfrage, Case B, Ladekabel mit Stecker an der Ladekonsole
OFF: keine PP-Abfrage, Case C, Ladekabel fest angeschlossen
19 2 PP-Auswertung ON: Stecker/Kabel mit geringer Stromtragfahigkeit abweisen

OFF: Stecker/Kabel mit geringer Stromtragféhigkeit zulassen
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L L1-L3

OFF: do not evaluate manual locking input ML
ON: evaluate release bit in MODBUS register
OFF: do not evaluate release bit in MODBUS register

19 10 Enable via ETH (25)

19 3 PP-Auswahl Nur relevant, wenn 2 = ON
ON: 13 A Stecker/Kabel abweisen
OFF: 13 A und 20 A Stecker/Kabel abweisen
19 4 Verriegelung ON: Verriegelung ausfiihren
OFF: Verriegelung nicht ausfiihren
19 5 Verriegelungsoption Nur relevant, wenn 4 = ON
(R4 aufoV, ON: Verriegelungsmechanismus Option 1
R3 auf <24 V) DC-Motor: Der Verriegelungsmotor wird kurzzeitig eingeschaltet. Fur die
Verriegelung R1 auf <24 V (R2 bleibt auf 0 V) und fiir die Entriegelung R2
auf <24 V (R1 bleibt auf 0 V)
OFF: Verriegelungsmechanismus Option 0
Hubmagnet: R1-R3 wird solange angesteuert (R1 auf <24 V), wie die
Verriegelung erforderlich ist, R2-R4 bleibt die ganze Zeit im
Grundzustand (R2 auf 0 V)
19 6 \Verriegelung ON: Rickmeldung Verriegelung an Eingang LD auswerten
Rickmeldung OFF: Ruckmeldung Verriegelung an Eingang LD nicht auswerten
19 7 Freigabe Ladevorgang ON: Freigabe Ladevorgang Eingang EN auswerten
OFF: Freigabe Ladevorgang Eingang EN nicht auswerten
19 8 Verfligbarkeit Ladestation ON: Verfligbarkeit Ladestation Eingang XR auswerten
OFF: Verfugbarkeit Ladestation Eingang XR nicht auswerten
19 9 Manuelle Verriegelung ON: Manuelle Verriegelung Eingang ML auswerten
OFF: Manuelle Verriegelung Eingang ML nicht auswerten
19 10 Freigabe Uber ETH (25) ON: Freigabebit in MODBUS-Register auswerten

OFF: Freigabebit in MODBUS-Register nicht auswerten
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3.4 Interfaces / Commutateurs ([i])

18 Reset Appuyer sur le bouton Reset une fois redémarre le systéme, raméne toutes les sorties
en état initial et recommence l'analyse des entrées.
Une pression sur le bouton Reset maintenue pendant plus de 10 secondes réinitialise
toutes les variables systeme qui ont été modifiées via l'interface Web ou l'interface
MODBUS, y compris les parameétres de communication de la liaison via ETH (25).

24 PresetCharge Sélecteur de réglage d'une valeur par défaut/maximale du signal PWM sur CP au

Current démarrage et si aucune communication extérieure n'est prévue.

Valeurs définies : Dig.6 A, 10 A, 13 A, 16 A, 20 A, 32 A,63 A, 70 A, 80 A
« Dig » indique que seule une communication TOR est prise en charge.

25 ETH Interface de communication (Ethernet / Serveur Web / Modbus/TCP)

4. Montage/démontage ([2])

4.1 Montage

Placer 'appareil sur le profilé par le haut. Appuyer sur la partie avant de I'appareil en direction de la surface de
montage jusqu’a ce qu’il s’encliquette de fagon audible.

4.2 Démontage

Tirer la languette d’arrét vers le bas a I'aide d’un tournevis, d’une pince droite ou d’un outil similaire. Ecarter
légérement le bord inférieur de 'appareil de la surface de montage. Retirer 'appareil du profilé vers le haut en
l'inclinant Iégerement.

4.3 Raccordement de la tension d’alimentation ([i])

Alimenter I'appareil en tension via les bornes 16 (N), 17 (L) et 15 (PE).

Dans ce contexte, prévoir une section de conducteurs de minimum 0,75 mm?,

5. Exemples de raccordement

A Lescharges électrostatiques peuvent endommager les appareils électroniques. Décharger le
AtaA\ corps des charges électriques avant d’ouvrir et de configurer I'appareil. Pour ce faire, toucher
une surface mise a la terre, comme par ex. le boitier en métal de I’armoire électrique !
Les cablages mentionnés ci-dessous sont possibles.
Pour plus d'informations a ce sujet, consulter la fiche technique a I'adresse phoenixcontact.net/products

3.4 Interfaces / Switches ([i])

18 Reset Pressing the reset button once restarts the system, sets all outputs to the basic status
and restarts evaluation of the inputs.
Pressing and holding the reset button for more than 10 seconds resets all system
variables that where changed via the web interface or the MODBUS interface, including
the communication settings for the connection via ETH (25).

24 Preset Charge Selection switch for setting a default/maximum value for the PWM signal on CP during

Current start and when no external communication is intended.

Defined values: Dig, 6 A, 10 A, 13 A, 16 A,20 A, 32 A,63 A, 70 A, 80 A
"Dig" indicates that only digital communication is required.

25 EDGE modem Communication interface (Ethernet/web server / Modbus/TCP)

ETH

4. Mounting/removal ([2])

4.1 Assembly

Place the device onto the DIN rail from above. Push the front of the device toward the mounting surface until it
audibly snaps into place.

4.2 Removal

Pull the locking latch down using a screwdriver, needle-nose pliers or similar. Pull the bottom edge of the device
away from the mounting surface. Pull the device diagonally upwards from the DIN rail.

4.3 Connecting the supply voltage ([1])

Supply the voltage to the device via terminals 16 (N), 17 (L) and 15 (PE).

Therefore be sure to use conductor cross-sections of at least 0.75 mm?.

5. Connection examples

A Static charges can damage electronic devices. Remove electrostatic discharge from your body
Ata\ before opening and configuring the device. To do so, touch a grounded surface, e.g. the metal
housing of the control cabinet!

The following wiring is also possible.
Further information can be found in the data sheet at phoenixcontact.net/products:

3.4 Schnittstellen / Schalter ([1])

18 Reset Einmaliges Driicken des Reset-Tasters startet das System neu, setzt alle Ausgénge in
den Grundzustand und beginnt erneut die Auswertung der Eingange.

Gedriickthalten des Reset-Tasters flir mehr als 10 Sekunden setzt alle Systemvariablen
zuriick, die Gber das Web-Interface oder die MODBUS-Schnittstelle geéndert wurden,
inklusive der Kommunikationseinstellungen fiir die Verbindung tiber ETH (25).
Auswahlschalter zur Einstellung eines Default / Maximal-Wertes fir das PWM-Signal
auf CP beim Start und im Fall, dass keine externe Kommunikation vorgesehen ist.
Definierte Werte: Dig, 6 A, 10 A, 13A,16 A,20 A, 32 A,63 A, 70A,80 A

"Dig" zeigt an, dass ausschlieBlich digitale Kommunikation gefordert ist.

Kommunikationsschnittstelle (Ethernet / Webserver / Modbus/TCP)

4. Montage/Demontage ([2])

4.1 Montage

Setzen Sie das Geréat von oben auf die Tragschiene. Driicken Sie das Gerat an der Front in Richtung der
Montageflache bis es horbar einrastet.

4.2 Demontage

Ziehen Sie mit einem Schraubendreher, Spitzzange o.4. die Arretierungslasche nach unten. Winkeln Sie die
Unterkante des Geréts etwas von der Montageflache ab. Ziehen Sie das Gerat schrag nach oben von der
Tragschiene ab.

4.3 Anschluss der Versorgungsspannung ([1])

Speisen Sie die Versorgungsspannung Uber die Klemmen 16 (N), 17 (L) und 15 (PE) in das Gerat ein.
Sehen Sie dabei einen Leiterquerschnitt von mindestens 0,75 mm? vor.

24 Preset Charge

Current

25 ETH

5. Anschlussbeispiele
A Statische Aufladungen kdnnen elektronische Geréte beschédigen. Entladen Sie die elektrische
Ata\ Aufladung Ihres Korpers vor dem Offnen und Konfigurieren des Gerits. Beriihren Sie dazu eine
geerdete Oberflache, z.B. das Metallgehduse des Schaltschrankes!
Folgende Verschaltungen sind unter anderen méglich.
Weitere Informationen finden Sie im Datenblatt unter phoenixcontact.net/products:

Voir Description See Description Siehe Beschreibung
Fig. 4 Case C : le cable de charge est solidement raccordé. Fig. 4 Case C: the charging cable is firmly connected. Abb. 4 Case C: Das Ladekabel ist fest angeschlossen.

La charge démarre automatiquement lorsque I'entrée EN est commutée sur 24 V, une connexion The charging process starts automatically when input EN is at 24 V, the vehicle is properly Der Ladevorgang startet automatisch, wenn der Eingang EN auf 24 V liegt, eine korrekte

correcte est établie avec le véhicule, et si I'état C ou I'état D a été détecté. connected and after detection of state C or D. Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und nachdem Zustand C oder D erkannt wurde.
Fig. 5 Case C : le cable de charge est solidement raccordé. Fig.5 Case C: the charging cable is firmly connected. Abb.5 Case C: Das Ladekabel ist fest angeschlossen.

La charge démarre automatiquement lorsque la mémoire de libération a été activée via l'interface The charging process starts automatically when the enable register has been set via the Ethernet Der Ladevorgang startet automatisch, wenn das Freigaberegister iiber die Ethernet-Schnittstelle

Ethernet, une connexion correcte est établie avec le véhicule, et si I'état C ou I'état D a été détecté. interface, the vehicle is properly connected and after detection of state C or D. gesetzt wurde, eine korrekte Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und nachdem Zustand C oder D
Fig. 6 Case B : l'intensité maximale admissible du cable et du connecteur est déterminée. Fig.6 Case B: the current carrying capacity of the cable and the plug is detected. erkannt wurde.

Option A : un cable de charge a intensité maximale admissible de 13 A ou de 20 A est refusé. Option A: a charging cable with a current carrying capacity of 13 A or 20 A is rejected. Abb. 6 Case B: Die Stromtragfahigkeit des Kabels und des Steckers wird ermittelt.

Option B : un céble de charge a intensité maximale admissible de 13 A est refusé. Option B: a charging cable with a current carrying capacity of 13 A is rejected. Option A: Ein Ladekabel mit einer Stromtragfahigkeit von 13 A oder 20 A wird abgewiesen.

La charge démarre automatiquement lorsque les options de l'intensité maximale admissible sont The charging process starts automatically when the options of the current carrying capacity are Option B: Ein Ladekabel mit einer Stromtragfahigkeit von 13 A wird abgewiesen.

remplies, une connexion correcte est établie avec le véhicule, et si I'état C ou I'état D a été détecté. fulfilled, the vehicle is properly connected and after detection of state C or D. Der Ladevorgang startet automatisch, wenn die Optionen der Stromtragfahigkeit erfiillt sind, eine
Fig. 7 Avec verrouillage de connecteur Fig. 7 With plug locking korrekte Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und nachdem Zustand C oder D erkannt wurde.

Case B : l'intensité maximale admissible du cable et du connecteur est déterminée. Case B: the current carrying capacity of the cable and the plug is detected. Abb.7 Mit Steckerverriegelung

Option de verrouillage 0 : actionneur électro-aimant Locking option O: lifting solenoid actuator Case B: Die Stromtragfahigkeit des Kabels und des Steckers wird ermittelt.

La charge démarre automatiquement lorsque les options de l'intensité maximale admissible sont The charging process starts automatically when the options of the current carrying capacity are Verriegelungsoption 0: Aktor Hubmagnet

remplies, une connexion correcte est établie avec le véhicule, et si I'état C ou I'état D a été détecté. fulfilled, the vehicle is properly connected and after detection of state C or D. Der Ladevorgang startet automatisch, wenn die Optionen der Stromtragfahigkeit erfillt sind, eine
Fig.8 | Avec verrouillage de connecteur et accusé de réception de verrouillage. Fig. 8 With plug locking and locking feedback. korrekte Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und nachdem Zustand C oder D erkannt wurde.

Case B : l'intensité maximale admissible du cable et du connecteur est déterminée. Case B: the current carrying capacity of the cable and the plug is detected. Abb.8 Mit Steckerverriegelung und Verriegelungsriickmeldung.

Option de verrouillage 1 : actionneur moteur DC Locking option 1: DC motor actuator Case B: Die Stromtragfahigkeit des Kabels und des Steckers wird ermittelt.

La charge démarre automatiquement lorsque les options de l'intensité maximale admissible sont The charging process starts automatically when the current carrying capacity options are fulfilled, Verriegelungsoption 1: Aktor DC-Motor

remplies, si le verrouillage est représenté sur I'entrée LD, une connexion correcte est établie avec locking is indicated at input LD, the vehicle is connected properly and after detection of state C or D. Der Ladevorgang startet automatisch, wenn die Optionen der Stromtragfahigkeit erfillt sind, am

le véhicule, et lorsque I'état C ou I'état D a été détecté. Fig.9 With plug locking and locking feedback. Eingang LD die Verriegelung angezeigt wird, eine korrekte Verbindung zum Fahrzeug vorliegt und
Fig. 9 Avec verrouillage de connecteur et accusé de réception de verrouillage. Case B: the current carrying capacity of the cable and the plug is detected. nachdem Zustand C oder D erkannt wurde.

Case B : l'intensité maximale admissible du cable et du connecteur est déterminée. Locking option 1: DC motor actuator Abb. 9 Mit Steckerverriegelung und Verriegelungsriickmeldung.

Option de verrouillage 1 : actionneur moteur DC Charge enable via external controller and error message at external controller. Case B: Die Stromtragfahigkeit des Kabels und des Steckers wird ermittelt.

Libération de la charge via une commande extérieure et message d'erreur sur commande externe. The charging process starts automatically when the current carrying capacity options are fulfilled, Verriegelungsoption 1: Aktor DC-Motor

La charge démarre automatiquement lorsque les options de l'intensité maximale admissible sont input EN is at 24 V, locking is indicated at input LD, the vehicle is properly connected and after Ladefreigabe durch externe Steuerung und Fehlermeldung an externe Steuerung.

remplies, I'entrée EN est commutée sur 24 V, le verrouillage est représenté sur I'entrée LD, une detection of state C or D. Der Ladevorgang startet automatisch, wenn die Optionen der Stromtragféhigkeit erfillt sind, der

connexion correcte est établie avec le véhicule, et lorsque I'état C ou I'état D a été détecte. a: load contactor d: socket on the charging station Eingang EN auf 24 V liegt, am Eingang LD die Verriegelung angezeigt wird, eine korrekte

a: contacteur de charge d : connecteur femelle sur colonne de charge b: enable charging process e: socket on the charging station with lifting solenoid lock erliblntdu:gtzum Fahrzeug vorllegdt.Lgd EaChde;n ZES;anq.CI oder D erkannt wurde.

b : charge possible e : connecteur femelle sur colonne de charge avec verrouillage c: plug on the charging station | f: socket on the charging station with electric motor locking a Lastsendlz — - buchse an der La es?u © . .

par électro-aimant and feedback b: Ladevorgang erméglichen | e: Buchse an der Ladesé&ule mit Hubmagnet-Verriegelung
c : connecteur male sur f : connecteur femelle sur colonne de charge avec verrouillage c: Stecker an der Ladeséaule f: Buchse an der Ladesaule mit Elektromotor-Verriegelung
colonne de charge par électromoteur et accusé de réception und Rickmeldung

Caractéristiques techniques Technical data Technische Daten

Référence

Order No.

Artikel-Nr.  EM-CP-PP-ETH 2902802

Type

Type

Typ

Alimentation

Supply

Versorgung

Plage de tension nominale d'entrée

Nominal input voltage range

Eingangsnennspannungsbereich

110V AC...240VAC

Plage de tensions d'entrée

Input voltage range

Eingangsspannungsbereich

95V AC...264V AC

Consommation de courant maximale Current consumption, maximum Stromaufnahme maximal 40 mA

Plage de fréquence Frequency range Frequenzbereich 45Hz ...65 Hz

Interface Ethernet, Ethernet interface, Ethernet-Schnittstelle,

100 BASE-TX selon IEEE 802.3u / 10 Base-T selon IEEE 802.3 100Base-TX according to IEEE 802.3u / 10 Base-T according to IEEE 802.3 100Base-TX nach IEEE 802.3u / 10 Base-T nach IEEE 802.3

Type de raccordement Connecteur femelle RJ45  Connection method RJ45 socket  Anschlussart RJ45-Buchse

Débit Transmission speed Ubertragungsrate 10/100 MBit/s

Distance de transmission avec cable de données blindé a paires torsadées  Transmission length with shielded, twisted-pair data cable  Ubertragungslange mit geschirmter, paarweise verdrillter Datenleitung 100 m

Interface RS-485 a 2 fils Modbus/RTU  RS-485 interface, 2-wire Modbus/RTU  RS-485-Schnittstelle, 2-Draht Modbus/RTU

Type de raccordement Raccordement vissé ~ Connection method Screw connection  Anschlussart Schraubanschluss

Débit Standard ~ Transmission speed Standard  Ubertragungsrate Standard 9,6 kBit/s

Débit réglable  Transmission speed adjustable  Ubertragungsrate einstellbar 2,4 kBit/s ... 19,2 kBit/s

Sortie relais C1; etV Relay output Cy, and V4 » Relais At CyoundV,,

Puissance de commutation maximale Maximum switching capacity Schaltleistung maximal 1500 VA

Tension de commutation maximale Maximum switching voltage Schaltspannung maximal 250V AC

Courant de commutation maximal Max. switching current Schaltstrom maximal 2A

Sortie relais Ry 3 et Ry 4 Relay output Ry 3 and Ry 4 Relais AL Rizund Ry 4

Tension de commutation maximale Maximum switching voltage Schaltspannung maximal 30V AC/DC

Courant de commutation maximal Max. switching current Schaltstrom maximal 2A

Sortie TOR Digital output Digi Ausgang

Intensité de sortie maximale Maximum output current Maximaler Ausgangsstrom 0,6 A

Tension de sortie maximale Maximum output voltage Maximale Ausgangsspannung 30V

Entrée TOR Digital input Digitaler Eingang

Tension nominale d'entrée Nominal input voltage Eingangsnennspannung 24V

Intensité nominale d'entrée 24V Nominal input current 24V  Eingangsnennstrom 24V 8mA

Plage de tensions d'entrée Eteinte  Input voltage range Off  Eingangsspannungsbereich Aus -3V..5V

Plage de tensions d'entrée Allumée  Input voltage range On  Eingangsspannungsbereich Ein 15V..30V

Caractéristiques générales General data Allgemeine Daten

Indice de protection Degree of protection Schutzart 1P20

Plage de température ambiante Exploitation ~ Ambient temperature range Operation  Umgebungstemperaturbereich Betrieb  -25°C ...60 °C
Stockage/transport Storage/transport Lagerung/Transport  -40 °C ... 85 °C

Dimensions | /H/P Dimensions W/H /D Abmessungen B/H/T 71,6 mm/61 mm/90 mm

Raccordement vissé rigide / flexible / AWG  Screw connection Solid/stranded/AWG  Schraubanschluss starr / flexibel/ AWG  0,2...4mm?/0,2...25mm?/24 - 12

Humidité de I'air pas de condensation  Humidity non-condensing  Luftfeuchtigkeit keine Betauung  30...95 %
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Conformité / Homologations Conformité CE

Conformance / approvals

CE-compliant  Konformitét / Zulassungen

CE-konform
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EV Charge Control

1. Advertencias de seguridad
@ Puede descargar la documentacion actual en la direcciéon phoenixcontact.net/products.

La instalacién, el manejo y el mantenimiento deben ser ejecutados por personal especializado, cualificado
en electrotecnia. Siga las instrucciones de instalacion descritas. Para la instalacion y el manejo de
estaciones de carga para vehiculos eléctricos, cumpla las disposiciones y normas de seguridad vigentes
(también las normas de seguridad nacionales), asi como las reglas generales de la técnica. Encontrara los
datos técnicos de seguridad en este prospecto y en los certificados (evaluacién de conformidad y otras
aprobaciones, en caso necesario).

No esta autorizada la apertura o modificacion del equipo mas alla de su configuracion. Nunca repare Ud.
mismo el equipo, sustitiyalo por otro equivalente. Las reparaciones podra efectuarlas Unicamente el
fabricante. Este no responde de los dafos derivados del incumplimiento de estas prescripciones.

El tipo de proteccion IP20 (IEC 60529/EN 60529) del equipo esta previsto para un entorno limpio y seco.
Detenga el equipo ante cargas mecanicas y/o térmicas que superen los limites descritos.

Las bornas de conexién pueden tener una temperatura elevada durante el funcionamiento.

2. Descripcion resumida

Médulo de interfaz para funciones de mando y supervision durante la carga de vehiculos eléctricos. El médulo
dispone de una interfaz de comunicacion, a través de la cual es posible leer o escribir datos de estado, asi
como sefales de mando.

El equipo esta disefiado para la carga de vehiculos eléctricos en modo 3 segun la norma IEC 61851-1: carga
en una infraestructura de carga definida con funciones de comunicacién ampliadas opcionales.

Con el equipo se puede activar / desactivar el bloqueo de la estacion de carga dependiendo del estado.

EV Charge Control

1. Instrucoes de seguranca
E] A documentagao atualizada pode ser baixada no endereco phoenixcontact.net/products.

* Ainstalacdo, operacdo e manutencao devem ser executadas por pessoal eletrotécnico qualificado. Siga as
instrugbes de instalagéo descritas. Observar a legislagdo e as normas de segurancga vigentes para a
instalagéo e operagéo (inclusive normas de seguranga nacionais), bem como as regras técnicas gerais. Os
dados técnicos de seguranca devem ser consultados neste folheto e nos certificados (avaliagéo da
conformidade e, se necessario, outras certificagoes).

* Nao é permitido abrir ou alterar o equipamento além da configuragdo da chave DIP. Nao faca reparos no
equipamento por conta propria, mas substitua por um outro da mesma qualidade. Reparagdes s6 podem ser
efetuadas pelo fabricante. O fabricante ndo da garantia para danos surgidos pela violagado destas normas.

* O grau de protecdo IP20 (IEC 60529 / EN 60529) do equipamento destina-se a um ambiente limpo e seco.
N&o submeta o equipamento a cargas mecanicas e/ou térmicas, que excedam os limites descritos.

* Os bornes de conexdo podem apresentar uma temperatura elevada durante a operagao.

2. Descricao breve

Modulo de interface para fungdes de comando e supervisdo ao carregar veiculos elétricos. O médulo dispoe
de umainterface de comunicagéo pela qual os dados de status bem como sinais de comando podem ser lidos
e escritos.

O equipamento foi concebido para carregar veiculos elétricos no modo 3, conforme a norma IEC 61851-1.
Carregar numa infraestrutura definida de carga com fungdes estendidas, opcionalmente também de
comunicagao.

Dependendo do estado, com o equipamento é possivel ativar / desativar a trava do conector de carga.

EV Charge Control

1. Indicazioni di sicurezza
@ | documenti aggiornati possono essere scaricati all'indirizzo phoenixcontact.net/products.

 L'installazione, I'utilizzo e la manutenzione devono essere eseguiti da personale elettrotecnico qualificato.
Seguire le istruzioni di installazione descritte. Rispettare le prescrizioni e le norme di sicurezza valide per
l'installazione e I'utilizzo di stazioni di ricarica e veicoli elettrici (norme di sicurezza nazionali incluse), nonché
le regole tecniche generali. | dati tecnici di sicurezza sono riportati in queste istruzioni per I'uso e nei certificati
(valutazione di conformita ed eventuali ulteriori omologazioni).

Non é consentito aprire 0 modificare I'apparecchio, oltre che per scopi di configurazione. Non riparare da soli
I'apparecchio, ma sostituirlo con un dispositivo equivalente. Le riparazioni devono essere effettuate soltanto
dal produttore. Il produttore non & responsabile per danni dovuti a infrazioni.

Il grado di protezione IP20 (IEC 60529/EN 60529) dell'apparecchio & previsto per un ambiente pulito e
asciutto. Non sottoporre I'apparecchio ad alcuna sollecitazione meccanica e/o termica che superi le soglie
indicate.

« Durante il funzionamento, i morsetti potrebbero presentare una temperatura elevata.

2. Breve descrizione

Modulo Interface per funzioni di comando e monitoraggio durante la ricarica dei veicoli elettrici. Il modulo
dispone di un'interfaccia di comunicazione mediante la quale & possibile leggere e scrivere dati sullo stato e
segnali di comando.

Il dispositivo & concepito per la ricarica modo 3 di veicoli elettrici ai sensi della norma IEC 61851-1: ricarica con
infrastruttura di ricarica definita con funzioni di comunicazione ampliate, anche opzionali.

Con questo dispositivo & possibile attivare / disattivare la funzione di bloccaggio del connettore di ricarica nella
stazione di ricarica a seconda delle circostanze.

3. Elementos de operacion y de indicacion
3.1 Bornes de tornillo ([1])

1 LD Lock Detection  Entrada dig. confirmacion de bloqueo,
activacién mediante conmutador de config. 6

2 EN Enable Entrada dig. habilitacion de proceso de carga,
activacion mediante conmutador de config. 7

3 24V Power Salida con 24 V DC max. 100 mA

4 ML Manual Lock Entrada dig. bloqueo manual,
activacion mediante conmutador de config. 4y 9

5 XR External Release Entrada dig. estado del sistema F / disponibilidad de estacién de carga,
activacion mediante conmutador de config. 8

6 GND  Ground Tierra del sistema, conectada a tierra de proteccion

7 ER Error La salida dig. se activa cuando se producen errores
Error o estado E o estado F

8 LR Locking Request La salida dig. se activa mientras deba estar activo el bloqueo

9 VR Vehicle Ready La salida dig. se activa cuando el vehiculo esta listo
EstadoCoD

10 GND  Ground Tierra del sistema, conectada a tierra de proteccion

1 CR Charger Ready  La salida dig. se activa cuando la estacién de carga esta lista
Estado B y PWM conectados; estado C o D

12 24Va Power Entrada de alimentacion de las salidas con 7,5...30V DC

13 A RS-485 Conexion de aparatos externos de medicion de energia/potencia

14 B RS-485

15 PE Protective Earth  Tierra de proteccién

16 N Neutral Conductor neutro de red eléctrica

17 L Line Fase de red eléctrica 110V AC ... 240 V AC (L-N)

26 PX Proximity Sefial de comprobacion para capacidad de corriente segun IEC 61851-1

27,30, R1-R3, Retaining Bloqueo de salida de relé,

29,31 R2-R4 configuracién mediante conmutador de config. 4y 5

28 CP ControlPilot Sefial de interfaz para comunicacion de surtidor eléctrico / vehiculo
(IEC 61851-1)

32,33 V1-V2 Ventilation Salida de relé de ventilador: el ventilador se conecta cuando se ha
alcanzado el estado D y las entradas y registros habilitados estan
activados

34,35 C1-C2 Contactor Salida de relé de proteccion: la tension de red se conmuta al vehiculo a

través de un contactor externo cuando se ha alcanzado el estado C o D
y las entradas y registros habilitados estan activados.

3.2 Indicaciones de diagnéstico y de estado ([1])

20 Power verde encendido Hay tension de alimentacion
parpadea (2 Hz) Sistema en marcha

23 Error rojo encendido Error (estado E o F)

22 Connect amarillo encendido Conector bloqueado
parpadea (2 Hz) Conector enchufado

21 Listo verde encendido El vehiculo se esta cargando

(contactor entre red y vehiculo activada)

parpadea (2 Hz) El vehiculo esta listo (estado C o D)

3.3 Conmutador de configuracion ([1)

19 1 Consulta PP ON: consulta PP, Case B, cable de carga con conector en la consola de
carga
OFF: sin consulta PP, Case C, cable de carga conectado de manera fija
19 2 Evaluacion PP ON: rechazar conector/cable con poca capacidad de corriente
OFF: aceptar conector/cable con poca capacidad de corriente
19 3 Seleccién PP Sélo relevante si 2 = ON
ON: rechazar conector/cable de 13 A
OFF: rechazar conector/cable de 13 Ay 20 A
19 4 Bloqueo ON: ejecutar bloqueo
OFF: no ejecutar bloqueo
19 5 Opcidn de bloqueo Sdlo relevante si 4 = ON
(R4aov, ON: mecanismo de bloqueo, opcion 1
R3a<24V) Motor DC: el motor de bloqueo se conecta brevemente. Para el bloqueo
R1a<24V (R2 permanece a0 V) y para el desbloqueo R2 a <24 V (R1
permanece a0 V)
OFF: mecanismo de bloqueo, opcién 0
Electroiman elevador: R1-R3 esta activado (R1 a <24 V), mientras sea
necesario el bloqueo, R2-R4 permanece todo el tiempo en su estado
fundamental (R2 a0 V)
19 6 Confirmacion de bloqueo ON: evaluar confirmacién de bloqueo en entrada LD
ON: no evaluar confirmacién de bloqueo en entrada LD
19 7 Habilitacionde procesode ON: evaluar habilitacion de proceso de carga en entrada EN
carga OFF: no evaluar habilitacién de proceso de carga en entrada EN
19 8 Disponibilidad de estacién ON: evaluar disponibilidad de estacién de carga en entrada XR
de carga OFF: no evaluar disponibilidad de estacion de carga en entrada XR
19 9 Blogueo manual ON: evaluar bloqueo manual en entrada ML
OFF: no evaluar bloqueo manual en entrada ML
19 10 Habilitacion através de  ON: evaluar bit de habilitacion en registro MODBUS

ETH (25)

OFF: no evaluar bit de habilitacién en registro MODBUS

3. Elementos de operacao e indicacao
3.1 Bornes a parafuso (1)

1 LD Lock Detection  Entrada dig. resposta de travamento,
ativacdo pelo interruptor de config. 6
2 EN Enable - habilitar Entrada dig. libera¢éo processo de carga,
ativagéo pelo interruptor de config. 7
3 24V Power Saida com 24V DC max. 100 mA
4 ML Manual Lock - Entrada dig. travamento manual,
Trava manual ativacéo pelo interruptor de config. 4 e 9
5 XR External Release Entrada dig. status de sistema F / disponibilidade estagéo de carga,
- Liberagao ativacéo pelo interruptor de config. 8
externa
6 GND  Ground Terra de sistema, conectado a terra de protecdo
7 ER Error Saida dig. é atribuida quando um erro ocorrer
Falha ou Status E ou Status F
8 LR Locking Request Saida dig. é atribuida enquanto o travamento deve estar ativo
- Solicitagéo de
travamento
9 VR Vehicle Ready -  Saida dig. ¢ atribuida quando o veiculo estiver pronto
Veiculo pronto  Status C ou D
10 GND  Ground Terra de sistema, conectado a terra de protecdo
11 CR Charger Ready ~ Saida dig. ¢ atribuida quando o carregador estiver pronto
Status B e PWM ligados; Status C ou D
12 24Va Power Entrada de alimentacéo das saidas com 7,5...30 V DC
13 A RS-485 Conexao dos dispositivos externos de medi¢éo de poténcia e de energia.
14 B RS-485
15 PE Protective Earth  Terra de protegao
16 N Neutro Condutor neutro da rede de energia elétrica
17 L Line - Linha Fase rede de energia elétrica 110V AC ... 240 V AC (L-N)
26 PX Proximity - Sinal teste para a capacidade de carga de corrente conforme
Proximidade IEC 61851-1
27,30, R1-R3, Retaining - Travamento saida de relé, configuracéo via interr. de config. 4 e 5
29,31 R2-R4 Retencédo
28 CP ControlPilot Sinal de interface para a comunicagéo coluna de carga/veiculo
(IEC 61851-1)
32,33 V1-V2 \Ventilagdo Saida de relé ventilador: Ligar ventilador ao alcancar status D e as
entradas e o registro estiverem ativos
34,35 C1-C2 Contactor Saida de relé contator: Ligar tensdo de rede para veiculo via contator
externo ao alcancar status C ou D e as entradas e o registro estiverem
ativos
3.2 Indicagoes de diagndstico e de estado ([1)

3. Elementi di comando e visualizzazione
3.1 Morsetti a vite ([])

1 LD Lock Detection  Ingresso digitale messaggio di risposta per bloccaggio,
attivazione mediante commutatore di configurazione 6

2 EN Enable Ingresso digitale abilitazione per processo di ricarica,
attivazione mediante commutatore di configurazione 7

3 24V Power Uscita con 24 V DC max. 100 mA

4 ML Manual Lock Ingresso digitale bloccaggio manuale,
attivazione mediante commutatore di configurazione 4 e 9

5 XR External Release Ingresso digitale stato di sistema F / disponibilita stazione di ricarica,
attivazione mediante commutatore di configurazione 8

6 GND  Ground Terra di sistema, collegata alla terra di protezione

7 ER Error L'uscita digitale viene attivata se si verificano errori
Errore oppure stato E oppure stato F

8 LR Locking Request L'uscita digitale viene attivata per tutta la durata del bloccaggio

9 VR Vehicle Ready L'uscita digitale viene attivata quando il veicolo & pronto
Stato C oppure D

10 GND  Ground Terra di sistema, collegata alla terra di protezione

1 CR Charger Ready  L'uscita digitale viene attivata quando la stazione di ricarica & pronta
Stato B e PWM inserito; stato C oppure D

12 24Va Power Ingresso di alimentazione delle uscite con 7,5...30 V DC

13 A RS-485 Connessione di misuratori di potenza/energia esterni

14 B RS-485

15 PE Protective Earth  Terra di protezione

16 N Neutro Conduttore neutro rete elettrica

17 L Line Fase rete elettrica 110V AC ... 240V AC (L-N)

26 PX Proximity Segnale di prova per portata di corrente ai sensi di IEC 61851-1

27,30, R1-R3, Retaining Uscita di relé, bloccaggio configurazione mediante commutatori di

29,31 R2-R4 configurazione 4 e 5

28 CP ControlPilot Segnale di interfaccia per comunicazione colonnina di ricarica/veicolo
(IEC 61851-1)

32,33 V1-V2 Ventilation Uscita di relé ventilatore: accendere il ventilatore quando viene raggiunto
lo stato D e i registri e gli ingressi abilitati sono attivi

34,35 C1-C2 Contactor Uscita di relé contattore: commutare mediante un contattore esterno la

tensione di rete del veicolo una volta raggiunto lo stato C o D e una volta
attivi i registri e gli ingressi abilitati.

3.2 Indicazioni di stato e di diagnostica ([1])

20 Power verde si accende Tensione di alimentazione presente
Lampeggia (2 Hz)  Sistema in esecuzione

23 Error rosso si accende Errore (stato E oppure F)

22 Connect giallo si accende Connettore bloccato
Lampeggia (2 Hz) Connettore inserito

21 Ready verde si accende Il veicolo viene ricaricato

(il contattore tra rete e veicolo viene comandato)

Lampeggia (2 Hz)  Veicolo pronto (stato C oppure D)

3.3 Commutatore di configurazione ([1])

20 Power verde acende Tensao de alimentacdo esta presente
pisca (2 Hz) Sistema esta funcionando
23 Error vermelho acende Erro (estado E ou F)
22 Connect amarelo acende Conector travado
pisca (2 Hz) Conector plugado
21 Ready verde acende O veiculo é carregado
(contator entre rede e veiculo acionado)
pisca (2 Hz) Veiculo pronto (estado C ou D)
3.3 Interrruptor de configuracgao ([il)
19 1 Interrogagédo PP ON: Interrogacgéo PP, Case B, cabo de carga com conector na consola
de carga
OFF: sem interrogacgéo PP, Case C, cabo de carga firmemente
conectado
19 2 Avaliagéo PP ON: Recusar conector/cabo com baixa capacidade de carga de corrente
OFF: Permitir conector/cabo com baixa capacidade de carga de corrente
19 3 Selecdo PP Sé relevante se 2 =0ON
ON: 13 A Recusar conector/cabo
OFF: 13 A e 20 A Recusar conector/cabo
19 4 Travamento ON: Executar travamento
OFF: Nao executar travamento
19 5 Opcao de travamento Sé relevante se 4 = ON
(R4emOV, ON: Mecanismo de travamento opc¢éo 1
R3em<24V) Motor DC: O motor de travamento é desligado brevemente. Para o
travamento, R1 em <24 V (R2 permanece 0 V) e para o destravamento,
R2 em <24 V (R1 permanece em 0 V)
OFF: Mecanismo de travamento opgao 0
Ima de elevagdo: R1-R3 sdo comandados (R1 em <24 V) enquanto o
travamento for necessario, R2-R4 permanecem o tempo todo no estado
basico (R2em 0V)
19 6 Resposta dotravamento ON: Avaliar travamento na entrada LD
OFF: Nao avaliar travamento na entrada LD
19 7 Liberagéo daoperacdode ON: Avaliar liberagcdo da operacédo de carregamento na entrada EN
carregamento OFF: N&o avaliar liberagdo da operagéo de carregamento na entrada EN
19 8 Disponibilidade estagdo  ON: Avaliar a disponibilidade da estagéo de carga na entrada XR
de carga OFF: Nao avaliar a disponibilidade da estagao de carga na entrada XR
19 9 Travamento manual ON: Avaliar travamento manual na entrada ML

OFF: Nao avaliar travamento manual na entrada ML
ON: Avaliar bit de liberagao no registro MODBUS
OFF: Nao avaliar bit de liberagéo no registro MODBUS

19 10 Liberacéo via ETH (25)

19 1 Richiesta PP ON: richiesta PP, Case B, cavo di ricarica con connettore collegato alla
console di ricarica
OFF: nessuna richiesta PP, Case C, cavo di ricarica collegato
saldamente
19 2 Valutazione PP ON: rifiuta connettore/cavo con portata di corrente minore
OFF: accetta connettore/cavo con portata di corrente minore
19 3 Selezione PP Rilevante solo se 2= ON
ON: rifiuta connettore/cavo da 13 A
OFF: rifiuta connettore/cavo da 13 A e da 20 A
19 4 Bloccaggio ON: bloccare
OFF: non bloccare
19 5 Opzione di bloccaggio Rilevante solo se 4 = ON
(R4su0V, ON: meccanismo di bloccaggio opzione 1
R3su<24V) Motore DC: il motore di bloccaggio viene inserito per un breve lasso di
tempo. Per il bloccaggio di R1 su <24 V (R2 rimane su0 V) e lo
sbloccaggio di R2 su <24 V (R1 rimane su 0 V)
OFF: meccanismo di bloccaggio opzione 0
Elettromagnete di sollevamento: R1-R3 continua a essere comandato
(R1su<24 V) peril tempo necessario per il bloccaggio, R2-R4 rimane per
tutto il tempo allo stato iniziale (R2 su 0 V)
19 6 Messaggio dirisposta ON: valutare il messaggio di risposta relativo al bloccaggio sull'ingresso LD
bloccaggio OFF: non valutare il messaggio di risposta relativo al bloccaggio
sull'ingresso LD
19 7 Abilitazione procedura di  ON: valutare abilitazione procedura di ricarica ingresso EN
ricarica OFF: non valutare abilitazione procedura di ricarica ingresso EN
19 8 Disponibilita stazione di  ON: valutare la disponibilita della stazione di ricarica sull'ingresso XR
ricarica OFF: non valutare la disponibilita della stazione di ricarica sull'ingresso
XR
19 9 Bloccaggio manuale ON: valutare il bloccaggio manuale sullingresso ML
OFF: non valutare il bloccaggio manuale sullingresso ML
19 10 Abilitazione mediante ETH ON: valutare il bit di abilitazione nel registro MODBUS

(25)

OFF: non valutare il bit di abilitazione nel registro MODBUS
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3.4 Interfaces / conmutadores ([1])

18 Reset Apretando una vez el pulsador de reinicializacion (reset), el sistema se reinicia, todas
las salidas se colocan en su estado fundamental y comienza de nuevo la evaluacion de
las entradas.

Manteniendo apretado el pulsador de reinicializacion (reset) durante mas de 10
segundos, se restablecen todas las variables de sistema que fueron modificadas a
través de la interfaz web o la interfaz MODBUS, incluyendo las configuraciones de
comunicacién para la conexion a través de ETH (25).

24 Preset Charge Conmutador selector para el ajuste de un valor por defecto / méximo para la sefial PWM

Current en CP al inicio o en caso de que se haya previsto una comunicacion externa.
Valores definidos: Dig, 6 A, 10 A, 13 A, 16 A,20 A, 32 A,63 A, 70 A, 80 A
"Dig." indica que se requiere exclusivamente comunicacion digital.
25 ETH Interfaz de comunicacion (Ethernet / servidor web / Modbus/TCP)

4. Montaje/desmontaje. ([2])

4.1 Montaje
Coloque el equipo desde arriba sobre el carril. Presione el equipo por la parte frontal en direccion a la superficie
de montaje hasta que encaje de forma audible.

4.2 Desmontaje

Con un destornillador, alicates de punta o similares, tire de la brida de bloqueo hacia abajo. Doble el borde
inferior del equipo separandolo un poco de la superficie de montaje. Extraiga el dispositivo del carril tirando en
diagonal hacia arriba.

4.3 Conexion de la tension de alimentacion ([1])

Suministre al equipo tension de alimentacion a través de los bornes 16 (N), 17 (L) y 15 (PE).

Utilice una seccién de cable de 0,75 mm? como minimo.

5. Ejemplos de conexion

A Las cargas estéticas pueden dafiar los equipos electrénicos. Antes de abrir y configurar el
Ata\ equipo, descargue la carga eléctrica de su cuerpo. Para ello, toque una superficie puesta a
tierra, p.ej. la carcasa metalica del armario de distribucion.
Entre otros, son posibles los cableados que se indican a continuacién. Encontrara mas informacion en la ficha
de datos en phoenixcontact.net/products.

Véase Descripcion

3.4 Interfaces / interruptores ([i])

18 Reset Apertar uma vez a tecla Reset reinicia o sistema, reseta todas as saidas para o estado
basico e reinicia a avaliagdo das entradas.

Manter a tecla Reset pressionada por mais de 10 segundos reseta todas as variaveis
de sistema que foram alteradas pela interface web ou pela interface MODBUS,
inclusive os ajustes de comunicacgéo para a conexao via ETH (25).

24 Preset Charge Seletor para ajustar um valor padrao / maximo para o sinal PWM em CP ao iniciar e no

Current - caso de n&o houver previsdo de comunicagdo externa.
Pré-selecdo  Valores definidos: Dig, 6 A, 10 A, 13A, 16 A, 20 A, 32 A, 63 A, 70 A, 80 A
corrente de "Dig" indica que somente comunicagao digital é exigida.
carga
25 ETH Interface de comunicagao (Ethernet / Webserver / Modbus/TCP)

4. Montagem/Desmontagem ([2])

4.1 Montagem
Instale o equipamento por cima sobre o trilho de fixag&o. Pressione o equipamento na frente, no sentido da
area de montagem, até ouvir o encaixe.

4.2 Desmontagem

Com uma chave de fenda, alicate de ponta ou outra ferramenta semelhante, remova a lingueta de travamento
para baixo. Desvie a borda inferior do equipamento um pouco da area de montagem. Retire o equipamento do
trilho de fixagdo, movendo para cima.

4.3 Conexao da fonte de alimentacéao ([1])

Suprir a tenséo de alimentagdo por meio dos bornes 16 (N), 17 (L) e 15 (PE) para o aparelho.

Deve ser prevista uma bitola de condutor minima de 0,75 mm?.

5. Exemplos de conexdo

A Cargas estéticas podem danificar equipamentos eletrénicos. Descarregue a carga elétrica de
Ata\ seu corpo antes de abrir e configurar o equipamento. Para isso, toque uma superficie aterrada,
por ex. a caixa metalica do quadro de comando!

As seguintes ligagdes sdo possiveis, entre outras. Outras informagdes encontram-se respectiva na folha de
dados em phoenixcontact.net/products.

Fig. 4 Case C: El cable de carga esta conectado de manera fija.
El proceso de carga se inicia automaticamente cuando la entrada EN esta a 24 V, hay una

conexion correcta con el vehiculo y después de reconocerse el estado C o D.

Fig.5 Case C: El cable de carga esta conectado de manera fija.
El proceso de carga se inicia automaticamente cuando el registro de habilitacién ha sido activado
a través de la interfaz Ethernet, hay una conexion correcta con el vehiculo y después de

reconocerse el estado C o D.

3.4 Interfacce / interruttori ([1])

18 Reset Premendo una volta sul pulsante reset si riavvia il sistema, tutte le uscite vengono
riportate allo stato iniziale e viene riavviata la valutazione degli ingressi.

Tenendo premuto il tasto reset per oltre 10 secondi vengono ripristinate tutte le variabili
di sistema modificate mediante l'interfaccia web o l'interfaccia MODBUS, comprese le
impostazioni di comunicazione per il collegamento mediante ETH (25).

24 PresetCharge Selettore per I'impostazione di un valore di default/ massimo per il segnale PWM su CP

Current all'avvio e nel caso in cui non sia prevista comunicazione esterna.
Valori definiti: Dig, 6 A, 10 A, 13A, 16 A, 20 A, 32 A, 63 A, 70 A, 80 A
"Dig" indica che é richiesta esclusivamente la comunicazione digitale.
25 ETH Interfaccia di comunicazione (Ethernet / server web / Modbus/TCP)

4. Montaggio/smontaggio ([2])

4.1 Montaggio

Posizionare I'apparecchio sulla guida di supporto dall'alto. Spingere I'apparecchio sul lato anteriore in direzione
della superficie di montaggio finché non si innesta.

4.2 Smontaggio

Con un cacciavite, una pinza a punta o altro estrarre verso il basso la linguetta di arresto. Piegare il bordo
inferiore dell'apparecchio sulla superficie di montaggio. Rimuovere |'apparecchio in obliquo verso I'alto dalla
guida di supporto.

4.3 Connessione della tensione di alimentazione ([1])

Alimentare il dispositivo con la tensione di alimentazione mediante i morsetti 16 (N), 17 (L) e 15 (PE).
Prevedere una sezione del conduttore di aimeno 0,75 mm?.

5. Esempi di collegamento

A Le cariche statiche possono danneggiare gli apparecchi elettronici. Prima di aprire e
Ata\ configurare I'apparecchio scaricare la carica elettrica del vostro corpo. Per questo scopo
toccate una superficie collegata a terra, ad es. la custodia metallica del quadro elettrico!

Tra i vari tipi di cablaggi sono possibili i seguenti. Ulteriori informazioni sono disponibili nella scheda tecnica
all'indirizzo phoenixcontact.com.

Fig.6 Case B: Se determinada la capacidad de corriente del cable y el conector.

Opcidn A: Se rechaza un cable de carga con capacidad de corriente de 13 A 6 20 A.

Opcidn B: Se rechaza un cable de carga con capacidad de corriente de 13 A.

El proceso de carga se inicia automaticamente cuando se cumplen las opciones de la capacidad de

corriente, hay una conexion correcta con el vehiculo y después de reconocerse el estado C o D.

Fig.7 Con bloqueo de conector

Case B: Se determinada la capacidad de corriente del cable y el conector.

Opcidn de bloqueo 0: actuador de electroiman elevador

El proceso de carga se inicia automaticamente cuando se cumplen las opciones de la capacidad de

corriente, hay una conexién correcta con el vehiculo y después de reconocerse el estado C o D.

Fig.8 Con bloqueo de conector y confirmacién de bloqueo.

Case B: Se determinada la capacidad de corriente del cable y el conector.

Opcioén de bloqueo 1: actuador de motor DC

El proceso de carga se inicia automaticamente cuando se cumplen las opciones de la capacidad
de corriente, en la entrada LD se muestra el bloqueo, hay una conexion correcta con el vehiculo y

después de reconocerse el estado C o D.

Fig.9 Con bloqueo de conector y confirmacién de bloqueo.

Case B: Se determinada la capacidad de corriente del cable y el conector.

Opcion de bloqueo 1: actuador de motor DC

Habilitacién de carga mediante mando externo y sefializacion de errores a mando externo.

El proceso de carga se inicia automaticamente cuando se cumplen las opciones de la capacidad
de corriente, la entrada EN esta a 24 V, en la entrada LD se muestra el bloqueo, hay una conexion
correcta con el vehiculo y después de reconocerse el estado C o D.

a: Contactor de carga d: Hembra de conexién en el surtidor eléctrico

b: Permitir el proceso de carga | e: Hembra de conexion en el surtidor eléctrico con bloqueo por
electroiman elevador

c: Conector macho en el
surtidor eléctrico

f: Hembra de conexion en el surtidor eléctrico con bloqueo por
motor eléctrico y confirmacion

Vedere |Descrizione
Vide Descrigéo Fig. 4 Case C: il cavo di ricarica & collegato saldamente.
Fig. 4 Case C: O cabo de carga esta firmemente conectado. Il processo di ricarica si avvia automaticamente se sull'ingresso EN € presente un valore di 24V,
O processo de carga inicia automaticamente se a entrada EN estiver com 24 V, se houver uma in caso di collegamento corretto al veicolo e una volta riconosciuto lo stato C o D.
conexao concreta ao veiculo e depois de detectar o estado C ou D. Fig.5 Case C: il cavo di ricarica & collegato saldamente.
Fig.5 Case C: O cabo de carga esta firmemente conectado. Il processo di ricarica si avvia automaticamente se € stato impostato il registro di abilitazione
O processo de carga inicia automaticamente se o registro de liberagao estiver colocado pela interface mediante l'interfaccia Ethernet, in caso di collegamento corretto al veicolo e una volta riconosciuto
ethernet, se houver uma conex&o concreta ao veiculo e depois de detectar o estado C ou D. lo stato C o D.
Fig.6 Case B: A capacidade de carga de corrente do cabo e do conector é determinada. Fig.6 Case B: viene determinata la portata di corrente di cavo e connettore.
Opgao A: Um cabo de carga com uma capacidade de carga de corrente de 13 A ou 20 A é recusado. Opzione A: un cavo di ricarica con portata di corrente di 13 A oppure 20 A non viene accettato.
Opgéo B: Um cabo de carga com uma capacidade de carga de corrente de 13 A é recusado. Opzione B: un cavo di ricarica con portata di corrente di 13 A non viene accettato.
O processo de carga inicia automaticamente se as opgdes de capacidade de carga de corrente Il processo di ricarica si avvia automaticamente se le opzioni relative alla portata di corrente sono
estiverem satisfeitas, se houver uma conexao concreta ao veiculo e depois de detectar o estado C ou D. soddisfatte, in caso di collegamento corretto al veicolo e una volta riconosciuto lo stato C o D.
Fig.7 Com travamento do conector Fig.7 Con bloccaggio connettori
Case B: A capacidade de carga de corrente do cabo e do conector é determinada. Case B: viene determinata la portata di corrente di cavo e connettore.
Funcao de travamento 0: Atuador ima de elevacao Opzione di bloccaggio 0: attuatore elettromagnete di sollevamento
O processo de carga inicia automaticamente se as opgdes de capacidade de carga de corrente Il processo di ricarica si avvia automaticamente se le opzioni relative alla portata di corrente sono
estiverem satisfeitas, se houver uma conexao concreta ao veiculo e depois de detectar o estado C ou D. soddisfatte, in caso di collegamento corretto al veicolo e una volta riconosciuto lo stato C o D.
Fig.8 Com travamento do conector e resposta do travamento. Fig.8 Con bloccaggio connettori e feedback del bloccaggio.
Case B: A capacidade de carga de corrente do cabo e do conector é determinada. Case B: viene determinata la portata di corrente di cavo e connettore.
Funcéo de travamento 1: Atuador motor DC Opzione di bloccaggio 1: attuatore motore DC
O processo de carga inicia automaticamente se as opc¢des de capacidade de carga de corrente Il processo di ricarica si avvia automaticamente se le opzioni relative alla portata di corrente sono
estiverem satisfeitas, se o travamento for indicado na entrada LD, se houver uma conexao soddisfatte, se viene visualizzato il bloccaggio sull'ingresso LD, in caso di collegamento corretto
concreta ao veiculo e depois de detectar o estado C ou D. al veicolo e una volta riconosciuto riconosciuto in seguito lo stato C o D.
Fig.9 Com travamento do conector e resposta do travamento. Fig.9 Con bloccaggio connettori e feedback del bloccaggio.
Case B: A capacidade de carga de corrente do cabo e do conector é determinada. Case B: viene determinata la portata di corrente di cavo e connettore.
Funcgéo de travamento 1: Atuador motor DC Opzione di bloccaggio 1: attuatore motore DC
Liberag&o de carga por sistema de comando externo e mensagem de erro ao sistema de Abilitazione alla ricarica mediante controllore esterno e messaggio di errore al controllore esterno.
comando externo. Il processo di ricarica si avvia automaticamente se le opzioni relative alla portata di corrente sono
O processo de carga inicia automaticamente se as op¢des de capacidade de carga de corrente soddisfatte, se I'ingresso EN presenta 24V, se viene visualizzato il bloccaggio sull'ingresso LD, in
estiverem satisfeitas, a entrada EN estiver em 24 V, se o travamento for indicado na entrada LD, caso di collegamento corretto al veicolo e una volta riconosciuto lo stato C o D.
se houver uma conexao concreta ao veiculo e depois de detectar o estado C ou D. a: contattore di carico d: connettore femmina colonnina di ricarica
a: Contatos de carga d:Tomada na coluna de carga b: permettere la procedura di | e: connettore femmina colonnina di ricarica con bloccaggio
b: Permitir o processo de carga | e: Tomada na coluna de carga com travamento do ima de ricarica elettromagnete di sollevamento
elevagéo c: connettore maschio f: connettore femmina colonnina di ricarica con bloccaggio
C: Conector na coluna de carga | f: Tomada na coluna de carga com travamento do motor elétrico colonnina di ricarica elettromotore e messaggio di risposta
e resposta

Tipo Codigo  Tipo

Codigo  Tipo

Cod. art. EM-CP-PP-ETH 2902802

Alimentacion Alimentacao

Alimentazione

Margen de tensién nominal de entrada

Faixa de tensdo nominal de entrada

Tensione di ingresso nominale

110V AC...240VAC

Margen de tensién de entrada

Faixa de tensao de entrada

Range tensione d'ingresso

95V AC ...264V AC

Absorcion max. de corriente Consumo de corrente maximo Corrente assorbita massima 40 mA

Gama de frecuencias Faixa de frequéncia Frequenza 45Hz ...65 Hz

Interfaz Ethernet, Interface Ethernet, Interfaccia Ethernet,

100Base-TX seguin IEEE 802.3u / 10 Base-T seguin IEEE 802.3 100Base-TX conforme IEEE 802.3u / 10 Base-T conforme IEEE 802.3 100Base-TX a norma IEEE 802.3u / 10 Base-T a norma IEEE 802.3

Tipo de conexion Hembra RJ45  Tipo de conexao Suporte RJ45  Collegamento Connettore femmina RJ45

Velocidad de transmision Taxa de transmissao Velocita di trasmissione 10/100 MBit/s

Longitud de transmision con cable de datos apantallado, de par trenzado ~ Comprimento de transmissdo  Com condutor de dados blindado, par-trangado  Lunghezza di trasmissione con linea dati schermata, twisted pair 100 m

Interfaz RS-485, 2 hilos Modbus/RTU Interface RS-485, 2 fios Modbus/RTU Interfaccia RS-485, 2 fili Modbus/RTU

Tipo de conexion Conexion por tornillo  Tipo de conexao Conexao a parafuso ~ Collegamento Connessione a vite

Velocidad de transmision Estandar  Taxa de transmissao Padrao  Velocita di trasmissione Standard 9,6 kBit/s

Velocidad de transmision ajustable  Taxa de transmissao ajustavel  Velocita di trasmissione configurabili 2,4 kBit/s ... 19,2 kBit/s

Salidaderelé C;oyVyo Relé saidaCyoeVqo Relé uscitaCy5eVq o

Potencia de conmutacion maxima Poténcia ligada maxima Max. potenza commutabile 1500 VA

Tension de conmutacion maxima Tensao de comutagdo maxima Max. tensione commutabile 250V AC

Corriente de conmutacion maxima Corrente de comutagdo maxima Max. corrente d'inserzione 2A

Salidaderelé Ry3y Ry 4 Relé saidaCy3eVyy Relé uscita Ry 3e Ry 4

Tensién de conmutacion maxima Tensao de comutagdo maxima Max. tensione commutabile 30V AC/DC

Corriente de conmutacion maxima Corrente de comutagdo maxima Max. corrente d'inserzione 2A

Salida digital Saida digital Uscita digitale

Corriente maxima de salida Maxima corrente de saida Corrente di uscita massima 06A

Tension de salida maxima Tensao de saida maxima Tensione in uscita massima 30V

Entrada digital Entrada digital Ingresso digitale

Tension nominal de entrada Tensao nominal de entrada Tensione nominale d'ingresso 24V

Corriente nominal de entrada 24V  Corrente nominal de entrada 24V Corrente nominale di ingresso 24V 8mA

Margen de tensién de entrada off Faixa de tensdo de entrada Desligado  Range tensione d'ingresso Off -3V..5V

Margen de tensién de entrada on Faixa de tensdo de entrada Liga Range tensione d'ingresso On 15V..30V

Datos generales Dados Gerais Dati generali

Grado de proteccion Grau de protecdo Grado di protezione 1P20

Margen de temperatura ambiente Funcionamiento  Faixa de temperatura ambiente Operagdo  Range temperature Funzionamento  -25 °C ...60 °C
Almacenamiento/transporte Armazenamento/transporte Immagazzinamento/trasporto  -40 °C ... 85 °C

Dimensiones An./Al./Pr.

Dimensdes L/A/P

DimensioniL/A/P

71,6 mm/61 mm/90 mm

Conexion por tornillo rigida / flexible / AWG

Conexao a parafuso rigido / flexivel / AWG

Connessione a vite rigido / flessibile / AWG

02..4mm?/0,2...25mm?/24-12

Humedad del aire sin condensacién

Umidade do ar sem condensagao

Umidita senza condensa

30..95%
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1 conductor 0,2-4 0,2-2,5 0,25-1,5 0,25-1,5 24-12
2 conductors 0,2-1,5 0,2-1,5 0,25-0,75 - -
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3apAgHoe yCTpPoWUCTBO AN1A anekTpomo6uneit EV Charge Control

1. MpaBuna TexHMKK 6e30NacHOCTH
E] AKTyanbHylo JOKyMEHTaLMIO MOXHO CKadaTh Mo ccbinKe:phoenixcontact.net/products.

. MOHTa)'K, TeXOﬁC]‘Iy)KVIBaHMe N TexXyxop A0 HbI BbINO/IHATL KBaﬂM¢MuMPOBaHHbIe cneuuanncTbl No
3ANEKTPOTEXHUYECKOMY 060pya0BaHMi0. CoboaaTh NPUBEAEHHBIE MHCTPYKLMK MO MOHTaXKY. Mpu
MOHTAME U 3KCMyaTaumm 3apsfHbIX YCTPOWCTB AJ1 3/IEKTPOMOBUEHR cobnoaaTth AenCTByoWwmMe
Tpe6oaaHm=| nnpeanucaHMA no TexHnKe 6e3onacHoCTH (BKJ‘IA HauWoHasbHble NpegnucaHua No TeEXHUKe
6e30nacHOCTH), a TaKKe obLyue TpeboBaHWsA, HE06X0ANMbIE NMPK paboTe C TeXHWKOW. CBeaeHns o
6e30MacHOCTU COAEPKATCA B AAHHOM MHCTPYKLMK U CepTUdUKaTax (CepTUdUKAT 06 OLeHKe
COOTBETCTBUA, NPU HEOBXOAUMOCTH LLOMNONHUTENbHBIE CEPTUDUKATI).

3anpelyaeTca OTKPbIBaTb UM U3MEHSITb YCTPOMCTBO, 3a UCK/IIOUEHWEM KOHDUIypupoBaHua. He
peMOHTMpyﬁTe yCTpOﬁCTBO CamMOoCTOATeNIbHO, a 3amMeHsNTe ero Ha aHanornyHoe. PeMoHT Bnpase
BbINOJIHATL TOILKO U3rOTOBUTE/b. M3roToBUTE b HE HECET OTBETCTBEHHOCTH 3a yLep6 B peaynbTaTe
Heco6110AeHUA NPeanUCaHnii.

CreneHb 3awmTbl IP20 (IEC 60529/EN 60529) ycTpoicTBa npeAycMaTp1BaeT UCMO/Ib30BaHWE B YCIOBUAX
YUCTOM U cyxoit cpedbl. He nogBepraiTe yCTPOMCTBO MEXaHUHECKUM /MM TEPMUYECKUM Harpy3Kam,
npesbllaLWnM YKa3aHHble npee/ibHble 3Ha4eHua.

¢ CoeAMHUTENbHbIE KNEMMbI NPU SKCT/TyaTalii MOryT UMETb MOBBILLEHHYIO TeMnepaTypy.

2. Kpatkoe onucaHue

WHTepdelicHbIl Moaynb ANA GYHKLWIA ynpaBieHUs U KOHTPOAA NpU 3apsfKe aNekTpomobuneit. Moaynb
0618126 T KOMMYHUKALMOHHBIM MHTEPGhECOM, Yepes KOTOPbI MOXHO OCYLLECTBAATb 3aMMChb U CYUTbIBAHWE
[laHHBIX O COCTOAHMM, a TaKKe YNpaBAIoLIMX CUrasioB.

Mpr6op NpeaHa3HayeH ANA 3apAAKU aNeKTpoMobunei B pexnme 3 corn. MOK 61851-1: 3apagra B onpeaeneHHom
MHPPACTPYKTYpe 3apsAfKW C PaCLUIMPEHHBIMK, ONLMOHA/IBHO TaKMHE KOMMYHUKALMOHHBIMA QYHKLMAMM.

Mpwu nomoLLym npu6opa BO3MOMHA, B 3aBUCUMOCTH OT COCTOAHWA, aKTUBaLWSA / leaKTUBaLMA 6/10KUPOBKU
3apAAHOro LTENCeNA B 3apAAHON CTaHLMK.

3. dnemeHTbI yNpaBaeHWUA U UHAUKaLMK
3.1 BuHTOBbBIE KAeMMbl ([1])

1 LD Lock Detection  Lindp. BBOZ - 06paTHas curHanmnsaums - 610KMpoBKa,
aKTUBaLMsA Yepes KOHPUr. neperaoyaTesb 6
2 EN Enable Lincdp. BBOZ - aKTMBaLMA npoLiecca 3apsaaKu,
aKTUBaLMA Yepes KOHPUr. nepertoyaTens 7
3 24V Power BbiBog, ¢ 24 B nocT. ToKa, makc. 100 MA
4 ML Manual Lock Lincp. BBOZ, - py4Has 6NOKUPOBKa,
aKTMBaLMA Yepes KOHGUr. nepeKodaTenb 4 1 9
5 XR External Release Lidp. BBOZ, - cOCTOAHME cUCTEMbI F / roTOBHOCTb 3apsfHOM CTaHLuK,
aKTUBaLMsA Yepes KOHPUr. neperoyaTesb 8
6 GND  O6wwuit npoofHWK BbiBOA "crcTemMHas 3emns", CBA3b C 3alMTHbIM 3a3eMIeHUEM
7 ER Error Lincdp. BbIBOA NOAKNIOYAETCA, EC/IM BO3HUKAET OWKGKa
Owwubka unm cratyc E unm cratyc F
8 LR Locking Request Liudp. BbIBOA, NOAK/IIOHEH, NOKA G/IOKMPOBKA A0/HHA ObITb aKTUBMPOBaHA
9 VR Vehicle Ready Liudp. BbIBOA NOAKIOHATCA, KOrAa SNEKTPOMOGHL FOTOB
CrarycCumm D
10 GND  O6wwuit npoBoaHUK BbiBog, "ccTeMHas 3eMns", CBA3b C 3aWMTHbIM 3a3eMIEHUEM
1 CR Charger Ready  Liudp. BbiBOA NOAKIIONAETCA, KOrAa 3apagHan CTaHLMA rotosa
Cratyc B v PWM BrstoueHsl; ctatyc C unm D
12 24Va Power Mopaya nuTaHusa Ha Bbixoapl € 7,5...30 B nocT. ToKa
13 A RS-485 Mogxto4eH1e BHELLIHUX 9HEProM3MEepUTESbHbIX YyCTPOMUCTB/
14 B RS-485 M3MEepUTENIEN MOLLHOCTH
15 PE Protective Earth  3awuTtHoe 3azemneHune
16 N Neutral Hynesoit npoBog anekTpoceTh
17 L Line ®da3za anekTpoceTv 110 B nepem. ToKa ... 240 B nepem. Toka (L-N)
26 PX Proximity WcnbiTaTenbHbI CUrHaN A5 Harpy304HOM CMOCOGHOCTM MO TOKY COTl.

M3K 61851-1

27,30, R1-R3, Retaining PeneliHblii BbIXoA, - 6/I0KMPOBKA, KOH(UrypaLysa ¢ MOMOLLbIO KOHDHUT.

29,31 R2-R4 nepeknoyatenen 4 n 5

28 CP ControlPilot CurHan Ha uHTepdeiice AnA CBA3W: 3apAaHan KONIOHKa/3/1IEKTPOMOGUNb
(M3K 61851-1)

32,33 V1-V2 \Ventilation PeneliHbii BbIXOA BEHTUNATOPA: BEHTUNATOP BKIKOYEH, €CNU JOCTUTHYT
ctatyc D 1 gonyLueHHble BXOAb! U PErCTPbl aKTUBHbI

34,35 C1-C2 Contactor PeneiiHblit BbIXOA KOHTaKTOpa: CETEBOE HaNpPsAKeHWe NojaeTcs Ha

3/IEKTPOMOGMIb YEPE3 BHELLHWUIM KOHTAKTOP, ECAIM AOCTUTHYT cTatyc C
nn D v AONyLUEHHbIE BXOAbI U PETUCTPbI aKTUBHBI.

3.2 Pa6ouue cOCTOAHUA U AUarHocTuyeckue coobuieHus ([il)

20 CoepauHeHWe  3eneHblit roput OneKTponuTaHue NpeaycMOTPEHO
aKTMBHO muraet (2 'y) CucTtema pabotaet
23 Error KpacHbI roput OwwnbKa (cocTosHue E nnm F)
22 Connect HENTbIN roput LLiTekep 3a610KkMpoBaH
muraet (2 Mu) LLTekep ycTaHOBNEH
21 Ready/roToBOo 3eneHbli roput ONeKTPOMOGUNb 3apAmaeTca (KOHTAKTOp MEXAY

CEeTblO U 9/1IEKTOMOBMNEM aKTUBMPOBaH)

muraet (2 'y) OneKTpoMobunb rotos (coctosHue C unm D)

3.3 Mepekniovarenn KoHurypaumii (1)

19 1 PP-sanpoc ON/BKJ1: PP-3anpoc, Case B, 3apsaHbIi kKabesb CO LUTEKEPOM B 3apsfHOM
KOHCO/M
OFF/BbIKJ1: PP-3anpoc otcyTcTayeT, Case C, 3apsfHbIi Kabesb HeCTHO
noAcoesmHeH
19 2 PP-aHamms ON: wrexep/Habesb C Manoi Harpy304HOM CIOCOBHOCTM MO TOKY OTK/IOHATbL
OFF: wrexep/Habenb ¢ Manoi Harpy304HOI CNOCOBHOCTM MO TOKY A0MYCKaThb
19 3 PP-BbiGOp PeneBaHTHO ToNbKO, ecin 2 = ON
ON: 13 A WwiTeKep/Kabeb OTKIOHATL
OFF: 13 A 1 20 A wreKep/Kabenb OTKNOHATbL
19 4 Bnokuposka ON: BbINo/H1TL 610KMPOBHY
OFF: BnoKW1pOoBKY He BbINOHATL
19 5 Onuusa 610KMPOBKKU PeneBaHTHO TONbKO, ecn 4 = ON
(R4 Ha 0 B, ON: MexaH13m 6/10KUPOBKM - onuys 1
R3 Ha <24 B) OneKTpopBu1raTenb NOCTOAHHOIO TOKA: GIOKUPYIOLLMIA ABUraTe b B/lo4YaeTca
KpaTkoBpemeHHo. [ins 61okvpoBKM R1 Ha <24 B (R2 octaetca Ha 0 B) v gna
[ne6noknpoBKM R2 Ha <24 B (R1 ocTaetca Ha 0 B)
OFF: MexaHn3M 6710KMPOBKM - onuwsa 0
CunoBoit anekTpomarnuT: R1-R3 akTvBMpoBaH cTonbKo (R1 Ha <24 B),
CKOJIbKO Heobxoanma 610KMpoBKa, R2-R4 ocTaeTtcA Bce Bpems B OCHOBHOM
coctoaHnn (R2 Ha 0 B)
19 6 bBnokupoBKa - obpatHasd ON:obpaTHas curHamsaums - 6II0KMPoBKY Ha Bxoae LD obpaGotarb
cuUrHasusaums OFF: obparHas curHanmsaums - 610KMpoBKy Ha Bxoge LD He obpabarbiBarb
19 7 Paspewenue npouecca ON:pa3spetueHue npouecca 3apaakv - Bxog EN obpabotar
3apAagKu OFF: paspelueHve npovecca 3apsagru - Bxog EN He obpabarbiBaTb
19 8 [OTOBHOCTb 3apAgHON ON: [oToBHOCTb 3apAfHoOW CTaHuuK - Bxog, XR o6pa6oTtarb
cTaHumu OFF: FoToBHOCTb 3apsiAHOM cTaHLuK - Bxog XR He o6pabatbiBaTb
19 9 PyyHasa 610KMpOBKa ON: pyyHas 610KMpoBKa - Bxoa ML o6pa6oTtatb

OFF: py4Hasn 610Kk1poBKa - BXxo4, ML He o6pabatbiBaTb
ON: O6pa6otathb paspeliatoLuin 61t B perrctpe MODBUS
OFF: He o6pabartbiBaTb paspeluatolyuii 61t B pernctpe MODBUS

19 10 Joctyn yepe3 ETH (25)

EV sarj kontrolii

1. Guvenlik notlan
@ Gincel dokiimanlari phoenixcontact.net/products adresinden indirebilirsiniz.

* Montaj, isletme ve bakim yalnizca kalifiye elektrikgiler tarafindan yapiimalidir. Belirtilen montaj talimatlarina
uyun. Elektrikli araglara ait sarj istasyonlarinin kurulmasi ve kullanimi sirasinda, gegerli giivenlik
yonetmelikleri (ulusal glivenlik yonetmelikleri dahil) ve genel teknik yénetmelikler gozetilmelidir. Teknik
guvenlik verileri paket igeriginde ve sertifika lizerinde verilmektedir (uygunluk belgesi, gerekli durumlarda ek
onaylar).

Cihazda yapilandirma secenekleri disinda degisiklik veya modifikasyon yapilamaz. Cihazi kendiniz tamir
etmeyin, aynisiyla degistirin. Onarimlar sadece Uretici tarafindan yapilabilir. Uretici kurallara aykir
kullanimdan kaynaklanan hasardan sorumlu degildir.

Cihazin IP20 korumasi (IEC 60529/EN 60529) temiz ve kuru ortam icin tasarlanmistir. Cihaz tanimlanan
limitlerin Gzerinde mekanik zorlanma ve/veya termal yiiklere maruz kalmamalidir.

* igletim sirasinda, baglanti kiemensleri yiiksek sicakliklara ulasabilir.

2. Kisa tanim

Elektrikli araglarin sarji sirasinda kontrol birimi ve izleme fonksiyonlarini yerine getirmek i¢in kullanilan araytiz
modiuilt. Modiil durum verileri ve kontrol sinyallerinin okunup yazilmasini miimkiin kilan bir iletisim aray(izii ile
donatiimistir.

Cihaz elektrikli araglarin IEC 61851-1 standardina gére mod 3 tipinde sarj edilmesi icin tasarlanmistir: ek ve
ayrica istege bagli iletisim fonksiyonlari iceren tanimlanmis bir sarj yapisinda sarj etme.

Cihaz, duruma bag olarak sari fisi kilit mekanizmasini etkinlestirmek/devreden ¢ikarmak igin de kullanilabilir.

3. isletme ve gosterge elemanlarn
3.1 Vidali klemensler (1)

1 LD Kilit algilama Kilitteme geribeslemesi icin dijital giris,
yapllandirma anahtan 6 araciligiyla aktivasyon
2 EN Etkinlestir Sarj etkinlestirme icin dijital giris,
yapilandirma anahtari 7 aracililyla aktivasyon
3 24V Power 24V DC maks 100 mA ¢ikis
4 ML Maniel kilit Manel kilitteme icin dijital giris,
mekanizmasi yapilandirma anahtari 4 ve 9 araciligiyla aktivasyon
5 XR Disaridan Agma  Sistem durumu F / sarj istasyonu kullanilabilirlik durumu igin dijital giris,
yapilandirma anahtari 8 araciliiyla aktivasyon
6 GND  Toprak Sistem topraklamasi, koruyucu topraga bagh
7 ER Hata Dijital ¢ikis hata meydana geldiginde tespit edilir
Hata veya durum E ya da durum F
8 LR Kilitteme istegi Kilitteme mekanizmasi aktif oldugu siirece dijital gikis tespit edilir
9 VR Arag Hazir Dijital ¢ikis arag hazir oldugunda tespit edilir
Durum C veya D
10 GND  Toprak Sistem topraklamasi, koruyucu topraga bagh
1 CR Sarj Cihazi Hazir  Sarj istasyonu hazir oldugunda dijital ¢ikis tespit edilir
Durum B ve PWM agik durumda; durum C veya D
12 24Va Power Cikislarin besleme girisleri 7.5 - 30 V DC
13 A RS-485 Harici enerji/glc 6l¢lim cihazlannin baglanmasi
14 B RS-485
15 PE Koruyucu Toprak Koruyucu toprak
16 N Notr Notr iletken, sebeke
17 L Hat Sebeke fazi 110V AC ... 240V AC (L-N)
26 PX Yaklagim IEC 61851-1 standardina uygun akim tagima kapasitesi test sinyali
27,30, R1-R3, Sabitleme Roéle ¢ikis kilidi, yapilandirma anahtari 4 ve 5 araciligiyla yapilandirma
29,31 R2-R4
28 CP ControlPilot Sarj istasyonu/arag iletisimi icin aray(iz sinyali (IEC 61851-1)
32,33 V1-V2 Havalandirma Fan réle gikisi: durum D'ye ulasildiginda ve etkin girisler ve kayit cihazlarn
aktif iken fani agin.
34,35 C1-C2 Kontaktdr Kontaktor réle ¢ikisi: durum C veya D'ye ulasildiginda ve etkin girisler ve

kayit cihazlan aktif iken bir dis kontak araciligiyla araca sebeke gerilimi
verin.

3.2 Diyagnostik ve durum géstergeleri ([1])

20 Gig yesil acik Besleme gerilimi mevcut
yanip séner (2 Hz)  Sistem calisiyor
23 Hata kirmizi acik Hata (durum E veya F)
22 Tak sarl acik Fis kilitli
yanip séner (2 Hz)  Fis takili
21 Hazir yesil acik Arag sarj oluyor

(sebeke ile arag arasinda kontaktor kontrolii)
yanip séner (2 Hz)  Arag hazir (durum C veya D)

3.3 Yapilandirma anahtar ([1])

19 1 PPistegi ACIK: PP istegi, durum B, sarj kablosu sarj cihazina takili
KAPALL: PP istegi yok, durum C, sarj kablosu sikica takili
19 2 PP degerlendirme ACIK: dusiik akim tasima kapasitesine sahip fisi reddet
ACIK: dusik akim tasima kapasitesine sahip fisi kabul et
19 3 PP secimi 2 = ACIK ise yalnizca ilgili olan
ACIK: 13 A figi/kablosunu reddet
KAPALL: 13 A ve 20 A fisi/kablosunu reddet
19 4 Kilit ACIK: kilittemeyi gerceklestir
KAPALLI: kilitlemeyi gerceklestirme
19 5 Kilitleme segenekleri 4 = ACIK ise yalnizca ilgili olan
(R4ile0V, ACIK: kilitteme mekanizmasi segenegi 1
(R3ile 24V, DC motor: kilit motoru kisa bir siire igin agilir. R1 ile <24 V kilitlemesi igin
(R2 0 V'ta tutulur) ve R2 ile <24 V kilitlemesi icin (R1 0 V'ta tutulur)
KAPALLI: kilitteme mekanizmasi segenegi 0
Kaldirma solenoidi: (R1 ile 24 V) kilittemesi gerekli oldugu strece R1-R3
kontrol edilir, R2-R4 tiim stire boyunca (R2 ile 0V) temel durumda tutulur
19 6 Kilitteme geribeslemesi  ACIK: LD girisindeki kilittleme geribeslemesi degerlendirilir
KAPALLI: LD girisindeki kilitleme geribeslemesi degerlendiriimez
19 7  Sarjislemini etkinlestir ACIK: sarj islemini etkinlestirme girigini EN degerlendirir
KAPALI: sarj islemini etkinlestirme girisini EN degerlendirmez
19 8 Sarjistasyonunun ACIK: sarj istasyonu kullanilabilirlik girisi XR degerlendirilir
kullanilabilirligi KAPALI: sarj istasyonu kullanilabilirlik girisi XR degerlendiriimez
19 9 Maniiel kilitleme ACIK: maniiel kilitleme girisi ML degerlendirilir
KAPALI: mantiel kilitleme girisi ML degerlendirilmez
19 10 ETH (25) araciligiyla ACIK: MODBUS kayit defterindeki agiima biti degerlendirilir

etkinlestir KAPALI: MODBUS kayt defterindeki agiima biti degerlendirilmez

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
FlachsmarktstraBe 8, 32825 Blomberg, Germany
Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

PHCENI
CONTACT

phoenixcontact.com MNR 9057647 - 03 2020-08-03
TR Elektrik personeli icin montaj talimati
RU WHCTPYKLMA NO yCTaHOBKE A1 3/IGKTPOMOHTaKHUKa
ZH B ARRERHM
EM-CP-PP-ETH 2902802
10 11 12 13 14 15
6 B /PE 16
Q 17
N
OO H
18
1 NIDEEENX i
ICONTACT o
e || 2o
EV Charge Control
HIEC 61851-1
Mode 3
O J QOQ
35— 5[ ] 2 ﬁw 5
34 \Qo/g\\? 1%?:% %
33 32 31 30 29 28 27 26
61
71,6 50
noEEE | R CHE
g

EV Charge Control
IEC 618511
[
]
Roc) 29
<230V
s 2
L L1-L3 S
N -
PE T M :E:
a
OCOOIO0J l
Sicissisie)|

[P

<230V
" »
s 2
[IE T DR
N IS
N~ —o

© PHOENIX CONTACT 2020 PNR 104923 - 03 DNR 83126515 - 03



PYCCHUH TURKCE

(6]
3.4 O/ FX @) 3.4 MWHtepdeiicbl / neperntovarenu ([1l) 3.4 Arayiizler / Anahtarlar ([1]) NL
18 Reset BR—TENEERS, EEMEHTEYREDEMRES, ENEHED T XNHARN 18 Reset OpHOKpaTHOE HamaThe Ha KnaswLly copoca nepesanycKaeT CUCTEMyY, BO3BpalLaeT 18 Reset Reset butonuna bir kez basildiginda sistem yeniden baslatilir, tiim ¢ikislar temel duruma
i, BCE BbIXO/}bl B OCHOBHOE COCTOAAHWE W MOBTOPHO Ha4YMHaeT 06paboTKy BXOAOB. ayarlanir ve giriglerin degerlendirilmesine yeniden baglanir.
BEIHREEAEEE 10 B b, SSBAEIRE web A5 MODBUS # M Ipu yAepM*aH1 KHOMKK C6pOCa B HAKATOM COCTORHUM 6onee 10 CeryHA Reset butonuna basilip 10 saniyeden fazla basili tutuldugunda, ETH (25) araciligiyla
THERRZTESHN, BFEATEDETH EEMNRERE (25) . c6pacbiBaloTCA BCe CUCTEMHbIE MapameTpbl, M3MeHeHHble Yepes Web- i MODBUS- baglanti igin gegerli iletigim ayarlan dahil, web arayiizii veya MODBUS aray(iz(i
24 FBIEBEF HEIEFFELUEN CP L PWM E25 = R M ERRIMNEBER HEIA / RS, MHTEpGeiC, BRIOYaA NapameTpbl 06MeHa AaHHbIMK AN CBA3K Yepes ETH (25). vasitastyla degistirilen tim sistem degiskenleri sifirlanir. on i!!!!!!!!! -
ERY{E : Dig, 6 A, 10 A, 13 A, 16 A, 20 A, 32 A, 63 A, 70 A, 80 A 24 Preset Charge HommyTaTop AnA HACTPOWMKKU 3HAYEHWA NO YMOYaHWIO/MAKC. 3HAaYeHWA ANA cUrHana 24 arj Akimini Baslatma sirasinda ve dis iletisim istenmediginde, CP lzerindeki PWM sinyalli igin bir
E g, s ) 3 3 s 3 ) ) 2 7 o
"Dig" B RABREFIEE. Current PWM Ha KomnbtoTepe npuy cTapTe 1 B C/ly4ae, €C/IM He NPeAyCMOTpeHa HUKaKas Onceden varsayilan/maksimum deger belirlemek igin kullanilan se¢gme anahtari.
25 EDGEF#IE BEHEA (UAM / web fR$=§ / Modbus/TCP) BHELLHAA CBAGb. Ayarlama Tanimli degerler: Dig, 6 A, 10A, 13 A, 16 A,20 A, 32 A, 63 A, 70 A, 80 A ii!!!!!!!! A
B2 ETH OnpepeneHHble 3HadYeHuna: Dig, 6 A, 10 A, 13 A, 16 A,20 A, 32 A, 63 A, 70A,80 A "Dig" yalnizca dijital iletisime ihtiya¢ duyuldugunu gésterir. OFF
. "Dig" noKkasbIBaeT, YTO 3anpalunBaeTCA UCKIIOUUTENBHO LIMPPOBOI 06MEH AaHHBIMU. 25 EDGE modem iletisim aray(izii (Ethernet / web sunucu / Modbus/TCP) 1 10
4. R/ B (@) 25 ETH HoMMyHWKaLmMoHHbIN nHTepdeiic (Ethernet / Web-cepsep / Modbus/TCP) ETH oN iii!!!!!!! B
41 &% . . OFF
SRART DN SHLS, BREIERARERE, EHILEAREIR LTS, 4. MonTan/flemonTan ((2]) 4. Montaj/demontaj (12]) i 0
4.1 MoHTamk 4.1 Montaj
4.2 73 " . - . . Lo - . . .
fEH é@ﬁfn P ORI T EESHIET. BEsREMNRERT L. WHEE EEEM DIN S5 - YcTaHOBUTE YCTPOMCTBO Ha peiKy cBepxy. HaaasnualiTe Ha nepeaHiolo 4acTb ycTpoicTsa B HanpasneHun  Cihazi DIN rayina Ustten yerlestirin. Cihazin 6n kismini montaj yiizeyine dogru sesli sekilde yerine oturana dek
R A e U ° i ° ) MOHTaHON NOBEPXHOCTH, MOKA HE YC/bILLMTE LEHOK. itin.
° . <230V
43 & B 4.2 [lemoHTam 4.2 Sokme
iﬁ;‘j)};’%‘if%ﬁ(;\%‘) 17 () B15 (PE) 4igsfie C nomoLLpbto 0TBEPTKM, OCTPOry6LeB UM NOJOGHOMO MHCTPYMEHTA ONMYCTUTb BHU3 UKCUPYIOLLYIO MIaHKY. Kilitteme mandalini tornavida, ince uglu kargaburun veya benzeri bir alet ile asagiya dogru bastirin. Cihazin alt s 2
S b MEEE T 7 /|3 Y ool o Cnerka OTOrHYTb HUMHWIA Kpaii yCTPOMCTBA OT MOHTaMHOM NOBEPXHOCTM. YCTPOMCTBO CHATL C MOHTaMHOM  kenarini montaj ylizeyinden uzada dogru ¢ekin. Cihazi DIN rayindan uzaga dogru Ustten ¢apraz sekilde gekin. LLs z N
A, EHREASEEEEEDH0.75 mm2iS4. Pk No AvaroHa ep : =
. _ K1 NO AnaroHav Beepx. 4.3 Besleme geriliminin baglantisi ([{]) PE -
5. ﬁ%mﬁ'} 4.3 MMopKnioyeHUe HanpAXKeHUsa nuTaHua ([1) Cihaza gerilim beslemesini 16 (N), 17 (L) ve 15 (PE) klemensleri araciligiyla yapin. 2
A FEEBEFTAERITE TS, BT FEEHNERITASZENEERES FHEEEE, XL BEK, Mopayy HanpseHWa ANAa NuTaHna npuéopa NpounsBoAnTb Yepesa knemmbl 16 (N), 17 (L) n 15 (PE). Bu nedenle, en az 0,75 mm? iletken kesitleri kullandiginizdan emin olun.
AL\ EmEI—MEMEE, IEHENESEINE | Mpu aToM CeayeT NpeaycMOTPeTb CeveHre NPOBOAA MUHUMYM 0,75 MM2, 5. Baglant: Srnekleri
AT EEARBETITN. Bl <= - )
T EL AR thRT789. &5 M7 phoenixcontact.net/products REEIEFEMTHEELEE ¢ 5. Mpumepbl NOAKAOHYEHUA A Statik yiikler elektronik cihazlara zarar verebilir. Cihazi agip konfigiire etmeden énce
I Fik A CraTnueckue 3sapaabl MOryT NOBPEAMTD 3/IEKTPUYECKOE YCTPOICTBO. Mepep OTHPbITMEM M KOHGUIYpU- 41\ viicudunuzdaki elektrostatik yiikii bogaltin. Bunun igin topraklanmig bir yiizeye érnegin
4 C%IER © e B s Ata\ PpoOBaHMeMm yCTpoiicTBa N03a60OTLTECh O CHATUM A/IEKTPUYECKUX 3apAA0B ¢ Bawero Tena. Kacaiitech panonun metal gdvdesine dokunun!
NN 3 paesparisviind M AAY T SR e = P TONILKO 3a3eMJIEHHbIX NOBEPXHOCTEM, Hanpumep, KOro Kop 3NeKTPC ¢a! 5 &1daki seki il f i .
HBMAEN G 24V, BHEEFEHN, FERNT C3DRSRE, TEIRAIEF. Y Kablo baglantisi agagidaki sekilde yapilabilir. phoenixcontact.com.tr adresinde yer alan bilgi formunda daha
E5 CHIER © B B E ek B YacTHOCTM, BO3MOXHbI Cnegytolme KoMmyTauuu. C AoNONHUTENBHOW MHbOPMaUMeE MOKHO genis bilgi bulabilirsiniz.
éflggﬁi%eﬁﬁ IR D%ﬁa‘gﬁgi BHEEETHRN, HERNT CHDRSEE, % 03HaKOMMUTLCA B TEXHUYECKOM OMMcaHuu no agpecy phoenixcontact.net/products: Bakiniz | Tamm
E@,iiﬁi\ﬁij])%‘.iljlo — Cw. Onucanve Sekil4 | Durum C: sarj kablosu sikica takili.
& 6 B AR %iﬁ?ﬂ?ﬁéﬁ‘?ﬁ)ﬁ;{%ﬁﬁﬁwc N Puc.4 | Case C: 3apagHbiit Kabenb eCTHO MOACOSAMHEH. EN girisi 24 V'ta, arag dogru sekilde bagli iken ve durum C veya D tespit edildikten sonra, sarj islemi
HIA ;M{té ;Ef?@ 13AZL20A E"IJEEEEEE?HD 3apAgHbIi Kabesb 3anycKaeTcA aBTOMATMYECKM, Koraa Ha Bxog EN nogaHs! 24 B, nveetca otomatik olarak baglar.
#m B -ff;ﬁxﬁmuij] 13 AR, s N e NpaBUABLHOE COeAMHEHWE C BNEKTPOMOGHAEM W, KPOME TOro, pacnosHaHo cocTosHue C uam D. Sekil5 | Durum C: sar] kablosu sikica takil.
;%ﬁﬁmzﬂ'\]ﬁlﬁ%ﬁﬁi\ BHFERER, FERNT CHDRSR, RBURAD Puc. 5 Case C: 3apsaaHbiii Kabeslb EeCTKO NoACOeaANHEH. Etkinlestirme kayit defteri Ethernet aray(izii araciliiyla ayarlandidinda, arag¢ dogru sekilde
f: — — 3BapApgHbIv Kabesnb 3anycKaeTcs aBTOMAaTUYECKU, KOTAa NOAKJIIONEH PerucTp paspeLleHnsa baglandiginda ve durum C veya D tespit edildikten sonra, sarj islemi otomatik olarak baslar.
&7 Bﬁﬁégﬁl%%ﬂ?E%E@ﬁ’tE?E Sl yepes uHTeptelic Ethernet, umeeTcs npaBuabHOE CoeMHEHWE C 9NIEKTPOMOGUIEM U, KpOME Sekil6 | Durum B: kablo ve fisin akim tagima kapasitesi algilanr.
I'ﬂ?l‘ﬁ%m 0: igﬁ@ﬁ§n¢?§§§ TR TOro, pacnosHaHo coctoskue C wm D. Segenek A: 13 A veya 20 A akim tasima kapasitesine sahip sarj kablosu reddedilir.
e - - N N R - Puc. 6 Mpumep B: PaccunTbiBaeTCA Harpy3o4Hasa Cnoco6HOCTb MO TOKY Kabend 1 LWTeKepa. Secenek B: 13 A akim tasima kapasitesine sahip sarj kablosu reddedilir. <2av
M RIS A S 3 8 A3 s D AZS R . N AN - } - =
i%ﬁﬁmt%ﬁﬁﬁ;ﬁ%’#/ﬁi\ RAFERERN, FERNT CHDRSE, RBIEA Onuma A: 3apAaHbI Kabeslb ¢ Harpy304HOM CNOCOGHOCTbIO MO TOKY 13 A nnn 20 A OTKNIOHAETCA. Akim tasima kapasitesi segenekleri yerine getirildiginde, ara¢ dogru sekilde baglandiginda ve o Vl”
e = Onuwsa B: 3apagHbiii kKabenb ¢ Harpy304HOM CMOCOGHOCTLIO MO TOKY 13 A OTK/IOHAETCS. durum C veya D algilandiktan sonra, sarj islemi otomatik olarak baglar. <230V
8 RSk A0 A PR 5% Mpouecc 3apsAAKKM 3anycKaeTcs aBTOMaTUYECKU, KOrAa BbINOHEHb! OMNLMKU Harpy304HOM q is Kili i
B KR © B AAIELMRA BRI 5 Sekil 7 | Fis kilitlemeli s N
5SSt - AR M S M. CNOCOGHOCTH MO TOKY, UMEETCS NPaBU/ILHOE COEANHEHWE C TPAHCTOPTHbLIM CPEACTBOM U Durum B: kablo ve figin akim tagima kapasitesi algilanir. L Li-L3 _,ﬂ .
AT 1 | EREAAGH pacrioaaHo coctoakke C v D. Kilitleme segenegi 0: solenoid aktiiator kaldinliyor N P e
S ERERROBME AL, MYSTERABHE L. SNBERERN, FERUT O Puc. 7 C 610KMPOBKOM LITeKepa Akim tasima kapasitési secenekleri yerine getirildiginde, ara¢ dogru sekilde baglandiginda ve e ie
T S B P . 3
i'lk“ﬁ ZEEEQEEZJ]E'EE Mpumep B: PaccunTbiBaeTCA Harpy3o4Has CrnocoGHOCTb MO TOKY Kabens v LWTeKepa. durum C veya D algilandiktan sonra, sarj islemi otomatik olarak baslar. a
9 A SN A B R OnumA 60KMPOBKM 0: UCMIONHUTENBOE YCTPOICTBO - CUIOBON 3NEKTPOMArHUT Sekil8 | Fis kilitlemeli ve kilitleme geribeslemeli
B KA AR BUR BRI, n i . e -
"ﬂ?ﬁ‘?ﬁ o iy Lpyitbadiy poLecc 3apaaKM 3anycKaeTcs aBTOMATUYECKH, KOTAa BbIMOHEHbI OMLMK HArpy304HOM Durum B: kablo ve figin akim tagima kapasitesi algilanir.
f 419_ ! *%u uumg\ s J%TIJ AP CNOCOGHOCTY MO TOKY, UMEeTCA NPaBU/IbHOE COEIUHEHNE C TPAHCTOPTHbLIM CPEeACTBOM U Kilitleme secenedi 1: motor aktiatorii NL
Eiigkgiﬁégﬁ“ﬁ Egilﬁﬁ%— 5'4 V}E ‘ﬂ]\:y‘i_?_tfiﬁ"/\ﬁﬂﬂﬁi % T pacnosHaHo coctosHue C wm D. Akim tagima kapasitesi secenekleri yerine getirildiginde, LD giriginde kilitleme sinyali verildiginde,
= ’%ﬂ’gﬁT c %’D /Vlg‘): ;‘E%‘*E\Eif])ﬁ\iﬂl BRI 7 ) Puc. 8 C 6/10KMPOBKOM LLITEKEPa M 06paTHOM CUrHaNM3aLmMeit 6/I0KUPOBKU. arag dogru sekilde baglandiginda ve durum C veya D algilandiktan sonra, sarj islemi otomatik
: i “{’)‘ = R = = Sl Mpumep B: PaccunTbiBaeTcA Harpy3o4Has CroCco6HOCTb MO TOKY Kabess v LTeKepa. olarak baglar.
a R d : ek L AHRRE OnumaA 67I0KUPOBKU 1: UCNIONHATENLOE YCTPOMCTBO - 3NIEKTPOABUraTE b MOCTOAHHOIO TOKa Sekil9 | Fis kilitlemeli ve kilitteme geribeslemeli
b: BERHEIIE e ! ZHuE AR IR T B RE Mpouecc 3apAAKM 3anycKaeTcA aBTOMaTU4ECKU, KOrAa BbIMOJIHEHb! OMNLMKU Harpy304HOM Durum B: kablo ve fisin akim tasima kapasitesi algilan. e
C: FE L HIEL f: FeEh L RS B SR R EE CNOCOGHOCTY MO TOKY, Ha Bxoae LD oTo6paraeTca 6/10KMPOBKa, UMeeTCA NpasuibHoe Kilitleme secenedi 1: motor aktiiatdrii Nl %‘ [
COBAMHEHME C TPAHCTIOPTHLIM CPEACTBOM W pacnosHaHo cocTosHue C wam D. Dis kontrol birimi araciliiyla sarj etkinlestirme ve dig kontrol biriminde hata mesaji
Puc. 9 C 6NOKMPOBKON LUTEKepa 1 06paTHON CUrHaM3aUnei 610KMPOBKH. Akim tagima kapasitesi segenekleri yerine getirildiginde, EN girisi 24 V oldugunda, LD girisinde NEREETS
TMpymep B: PaccunTbiBaeTcA Harpy304Has CrioCOBHOCTb M0 TOKY KaBens 1 LTeKepa. kilittleme sinyali verildiginde, ara¢ dogru sekilde baglandiginda ve durum C veya D algilandiktan oN i!!iii!!!!
Onuua 610KUPOBKM 1: UCNONHUTENBOE YCTPOMCTBO - ANEKTPOABUraTESb NOCTOAHHOTO TOKa sonra, sarj islemi otomatik olarak baslar. OFF
Pa3spelueHue 3apsAAKK1 3a CHET BHELUHETO YNPaB/eHNsA 1 COOBLUEHUE O CEOE - Ha BHELLHEE YNpaBaeHve. a: yik kontaktorii d: sarj istasyonu Gzerindeki soket £V Charge Control 1 10
[MpoLecc 3apsaKK 3anyCKaeTca aBTOMATUYECKH, KOTAA BbINONHEHbI OMLMK HArpy304HOM —— —— - . - - — — -
CMIOCOGHOCTH 110 ToKy, Ha Bx0 EN nosiaHs! 24 B, Ha Bxoge LD 0TOBPamaeTcs G/10KMpOBKa, MMEeTCA b: sarj islemini etkinlestir e: kaldirma solenodi kilidine sahip sarj istasyonu Gzerindeki soket
npaBuW/ibHOE COEAMHEHNE C TPAHCMOPTHbIM CPEACTBOM W pacnosHaHo cocTosHue C nan D. c: sarj istasyonu Uzerindeki fig | f: elektrik motoru kilitteme ve geribesleme mekanizmasina sahip
. = . = j istasyonu lizerindeki soket
a: CUOBOM KOHTAKTOP d: BTY/IKA Ha 3aPAAHON KONOHKE sarjis
b: paspelumnTs Npouecc ©: BTY/IKa Ha 3apsAfHOM KOJIOHKEe C G/IOKUPOBKOW CUNOBOTO
3apAaKK a/1eKTpoMarHuTa
C: BTY/IKa Ha 3apsiHoWM f: BTy/IKa Ha 3apafHOM KONOHKE C 6/IOKMPOBKOWM
KOJIOHKE 3/IeKTpoABUraTeNa U 06paTHOM CUrHanusaumen
AR LR TeXHUYEeCKUe xapaKTepUCTUKHU Teknik veriler
EX] iTHS  Tun ApTuryn Ne  Tip Siparis No. ~ EM-CP-PP-ETH 2902802
b MuTanne Besl
e N\BESCE JvanasoH HOMWHaIbHbIX HANPSAXEHWI Ha BXOAE Giris nominal gerilim araligi 110V AC ...240V AC El
SN ESE 1anasoH BXOAHbIX HANPAXKEHNI iris gerilim araligi
bl n Giri ili g 95V AC...264V AC
BRIRE, X MoTpebnaembli TOK, MaKC. Akim tiketimi, maksimum 40 mA
SRIEE AwnanasoH yactor Frekans araligi 45Hz ...65 Hz
PAARHEED, UHTepdeiic Ethernet, Ethernet arayuzii, gggggggggg b
100Base-T (X) #f& IEEE 802.3u #5f /10 Base-T ff& |EEE 802.3 454 100Base-TX cornacHo IEEE 802.3u / 10 Base-T cornacHo IEEE 802.3 IEEE 802.3u'ya gore 100Base-TX / IEEE 802.3'e gore 10 Base-T + peeaeapdeasaecionis
BEEAR RJ45 FLzERES:s  TWn NOAK/IOYEHMA MHe3go RJ45  Baglanti yontemi RJ45 disi konnektor =
{EHIER CHOpOCTb NepeAayun AaHHbIX lletim hizi 10/100 Mbps
s ERBENZ LIRSS JanbHoCTb Nepefiain ¢ 3HPaHMPOBaHHbIM KaBesieM C NonapHO CKpyYeHHbIMM xunamn  lletim mesafesi ekranli, bukimlu cift veri kablosuile 100 m
RS-485 #0, 2 %l Modbus/RTU  UHTepdeiic RS-485, 2-npoBogHbIi Modbus/RTU  RS-485 arabirimi, 2 iletken Modbus/RTU NS .
BE&AR 124T5E i TWn noaK/IoYeHus BuHTOBbIE 3axuMbl  Baglanti yontemi Vidali baglanti . oN i!!iiii!!!
1R #RAE=S  CHOpoCTb nepeaaym iaHHbIX CraHpapTHbi  lletim hizi Standart 9,6 kbps OFF
{EHER %%  CKopocTb nepefayum JaHHbIX Perynupyetca  lletim hizi ayarlanabilir 2,4 kbps ... 19,2 kbps EV Charge Control 1 10
SkEREE N Cy o FA Vo PeneliHbivi Bbixog C1o M Vq o Role cikisi Cy, ve Vo
BAFXBE HommyTaumoHHaa cnocobHOCTb, MaKc. maksimum anahtarlama kapasitesi 1500 VA
SAUGREE MaKc1manbHOe HanpsXMeHWe NepexIyeHna Maksimum anahtarlama gerilimi 250V AC
SAVIRE R MaKcHMabHbIM KOMMYTaUMOHHbIN TOK Maks. anahtarlama akimi 2A
Gkt Ry g F1Ro 4 PeneliHbivi Bbixog Ry 3 M Ro g Role cikisi Ry 3 ve Ro g4 s24v 2av ov
SAVIBBE MaKc1ManbHOe HanPAXEHNe NeperNYeHNA Maksimum anahtarlama gerilimi 30V AC/DC ovlu'" ‘ ovl <onv
SAURER MaKcHMasIbHbIM KOMMYTaLMOHHbIM TOK Maks. anahtarlama akimi 2A <230V
e ] LiucppoBoit Bbixog, Dijital cikis ;4‘ ng
SAEYER MaKcHMabHbIM BbIXOAHOM TOK Maksimum cikisi akimi 0,6 A L '-"';f 0=
BRABEBEE MaKcrmanbHoe HanpAXEeHWe Ha BbIXOAe Maksimum ¢ikis gerilimi 30V o)
EEE2IN LucppoBoit Bxopa, Digital giris
FEWABE BxoaHoe HOMWHaNbHOE HanpsAXeHe Nominal giris gerilimi 24V
FERABR 24V  HOMWHanbHbIM BXOAALLMM TOK 24B  Nominal giris akimi 24V 8mA
O\ ESCE %  [1anasoH BXOAHbIX HANPAXeHW Bbikn.  Giris gerilim aralig Kapall -3V..5V
N\ ESCE FF  [AvanasoH BXOAHbIX HaNPAKeEHWI Bkn.  Giris gerilim araligi On 15V..30V
L T | = |mm—) | =
RS OGLuMe XapaKTepPUCTURU Genel veriler NN
Bfﬁ;’%éﬁ CTeneHb 3aluTbl Koruma sinifi P20 T [mm?] [mm?] [mm?] [mm?] AWG
TR ESEE 1#21E [OwnanasoH pabounx Temnepatyp Okcnnyatauna  Ortam sicaklik araligi Isletim  -25°C ...60 °C 1 conductor 0,2-4 0,2-2,5 0,25-1,5 0,25-1,5 24-12
7 / 55 XpaHeH1e/TpaHCNopTUPOBKA " Depolama/tasima  -40 °C ... 85 °C 2 condudtors 0215 0215 025075
Rt 2/ aE /| FE Pa3swmepsbi LU/ B/T Olgtiler W/H/D 71,6 mm/61 mm/90 mm
SRETEE RIS / ZHS% /AWG  BuHTOBbIE 3aMUMbI eCTKu / rnbkuii / AWG  Vidal baglanti Tek telli/cok teli/AWG  0,2...4 mm?/0,2...2,5mm?/24 - 12
B T A%  OTH. BnamHOCTb BO3Ayxa 6e3 BbinageHna KoHgeHcata  Nem yogunlasmayok 30...95 %
#EYE /INE 5 CEfzA£ CooTBeTcTBMe HopMaMm /A0NyCHM Cootsetcteue CE  Uyguniuk / onaylar CE uyumu © PHOENIX CONTACT 2020 PNR 104923 - 03 DNR 83126515 - 03
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EV Charge Control CONTACT - +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300
i i ; phoenixcontact.com MNR 9057647 - 03 2020-08-03
1. Uwagi dotyczace bezpieczeristwa PL Instrukcje dot. instalacji dla elektryka instalatora

@ Aktualne dokumenty mozna pobraé¢ pod adresem internetowym phoenixcontact.net/products.

Instalacji, obstugi i konserwacji moga dokonywac wytacznie osoby wykwalifikowane w zakresie elektrotech-

niki. Nalezy przestrzega¢ podanych instrukcji montazu. Podczas tworzenia i eksploatacii stacji tadowania EM-CP-PP-ETH 2902802
pojazdoéw elektrycznych nalezy przestrzegac obowigzujgcych postanowier i przepiséw bezpieczenstwa
(réwniez krajowych przepiséw bezpieczenstwa) oraz ogélnych regulaciji technicznych. Dane zwigzane

z wymaganiami techniki bezpieczenstwa sg zawarte w niniejszej ulotce do opakowania oraz w certyfikatach
(ocena zgodnosci, ew. inne aprobaty).

Otwieranie urzadzenia lub wprowadzanie do niego zmian w sposoéb inny niz przez konfiguracje jest niedo-
puszczalne. Nie nalezy wykonywaé samodzielnych napraw urzgdzenia, lecz wymienié je na nowe o tych sa-

10 11 12 13 14 15

mych wiasciwosciach uzytkowych. Napraw moze dokonywaé wytacznie producent. Producent nie ponosi 6 CB) 3 16
odpowiedzialno$ci za szkody wynikte z nieprzestrzegania tego zalecenia. 17
* Urzadzenie posiada stopier ochrony IP20 (IEC 60529/EN 60529) i jest przeznaczone do pracy w czystym (N~
i suchym otoczeniu. Nie nalezy wystawia¢ urzadzenia na dziatanie obcigzerh mechanicznych ani termicz- (Q O QH
nych, przekraczajgcych okreslone wartosci graniczne. 18
* Podczas eksploataciji zaciski przytagczeniowe moga wykazywaé¢ podwyzszong temperature. il
Ho 19

2. Krétki opis
Modut interfejsowy do funkcji sterowania i monitorowania podczas tadowania pojazdéw elektrycznych. Modut (alalalalaelala]
jest wyposazony w ztgcze komunikacyjne, poprzez ktére mozna odczytywac lub zapisywac dane stanu mRSRRR_RRe

i sygnaly sterujgce. r@( -
e

Urzgdzenie przeznaczone do fadowania pojazdéw elektrycznych w trybie 3 zgodnie z normg IEC 61851-1:

tadowanie przy okres$lonej intrastrukturze tadowania z funkcjami rozszerzonymi, a opcjonalnie réwniez EV Charge Control \22
z funkcjami komunikacyjnymi. [|IEC 61851-1
Za pomocg urzadzenia w zaleznosci od stanu mozna wtaczyé/wytaczyc¢ blokade wtyku tadowania w stacji Mode 3 24
tadowania.
3. Elementy obstugi i wskaznikowe a5~ o “2 /TJ Qi%?ig i
3.1 Ziaczki z zaciskiem srubowym ([i]) I9) O/O O OQ
1 LD Lock Detection  Cyfr. wejécie komunikatéw zwrotnych blokady, 34 C1_jvi [H[Fa Ry cp| %
(wykrywanie aktywacja poprzez przetgcznik konfiguraciji 6 / \ /
blokady) 33 32 31 30 29 28 27 26
2 EN Dozwolony Cyfr. wejsécie zezwolenia na tadowanie,
aktywacja przez przetacznik konfiguraciji 7
3 24V Zasilanie Wyjscie z 24 V DC maks. 100 mA
4 ML Manual Lock Cyfr. wejscie blokady recznej, 61
(blokada reczna) aktywacja poprzez przetacznik konfiguraciji 4 i 9 71,6 e 50
5 XR External Release Cyfr. wejscie statusu systemu F / dostepnos¢ stacji tadowania,
(zwolnienie aktywacja poprzez przetgcznik konfiguraciji 8 q
zewnegtrzne) I 0|
6 GND  Ground Uziemienie systemu, potagczone z uziemieniem ochronnym IResRE | ™\ ¢
7 ER Btad Cyfr. wyjscie jest ustawiane w przypadku wystapienia btedow g
btad, status E lub status F lev charge Control
8 LR Locking Request Cyfr. wyjscie jest ustawiane przez caty czas aktywnosci blokady " )
(zadanie blokady) 200 ( /
9 VR Vehicle Ready  Cyfr. wyjécie jest ustawiane w razie gotowosci pojazdu 200 28
(pojazd gotowy)  status C lub D 44
10 GND  Ground Uziemienie systemu, potaczone z uziemieniem ochronnym o—55 o
1 CR tadowarka gotowa Cyfr. wyjscie jest ustawiane w razie gotowosci stacji tadowania
status B lub modulacja szerokosci impulsu wigczona; status C lub D
12 24Va Zasilanie Wejscie zasilania wyj$¢ pradem 7,5...30 V DC
13 A RS-485 Przytacze zewngtrznych urzadzen do pomiaru energi/mocy
14 B RS-485
15 PE Protective Earth  Uziemienie ochronne
16 N Neutralny Przewdd neutralny sieci elektrycznej
17 L Line Faza sieci elektrycznej 110 V AC ... 240 V AC (L-N)
26 PX Proximity (zblizenie) Sygnat kontrolny dla dopuszczalnej ggstosci pradu zgodnie z IEC 61851-1
27,30, R1-R3, Retaining (utrzy- Blokada wyjscia przekaznikowego, T 28 TYPHENIX
29,31 R2-R4 manie) konfiguracja poprzez przetacznik konfiguracji 4 lub 5 2 on
28 cp ControlPilot Sygnat interfejsowy komunikaciji stacji tadowania/pojazdu (IEC 61851-1) !!HHHHHHHH orr
32,33 V1-V2 Wentylacja Wyijécie przekaznika wentylatora: wtgczy¢ wentylator, jezeli osiagnigto EV Charge Control 1 10
status D i aktywne sg zwolnione wejécia oraz rejestrator odes !
34,35 C1-C2 Contactor (stycznik) Wyjscie przekaznika stycznika: podtgczy¢ napigcie sieciowe do pojazdu H/OOOJ oo
przez zewnetrzny sltycznik,'j'e_ieli statU§ C lub D zostat osiggnigty gg — =
i aktywne sg zwolnione wejscia oraz rejestrator. i L
3.2 Wskazniki diagnostyki i statusu ([1])
20 Zasilanie zielony Swieci Istnieje napigcie zasilania <230V
miga (2 Hz) System pracuje
23 Btad czerwony Swieci Btad (status E lub F)
22 Connect 26ty Swieci Zablokowany wtyk
miga (2 Hz) Wtyk podtgczony
21 Ready Zzielony Swieci Trwa tadowanie pojazdu
(wysterowany stycznik migdzy siecig a pojazdem)
miga (2 Hz) Pojazd jest gotowy (status C lub D)
3.3 Przetaczniki konfiguracji ([il)
19 1 Zapytanie PP ON: zapytanie PP, obudowa B, kabel fadowania z wtykiem przy konsoli
fadowania
OFF: brak zapytania PP, obudowa C, kabel tadowania podtaczony na state
19 2 Analiza PP ON: odrzucenie wtyku/kabla z niskg obcigzalnoscig pradowa
OFF: dopuszczenie wtyku/kabla z niskg obcigzalnoscig pradowa 000000
19 3  Wybor PP Dotyczy tylko wtedy, gdy 2 = ON 568%}1

ON: Odrzucanie wtykéw/kabli 13 A
OFF: Odrzucanie wtykow/kabli 13 Ai20 A

[P

19 4 Blokada ON: Ustawianie blokady
OFF: Nieustawianie blokady
19 5 Opcja blokowania Dotyczy tylko wtedy, gdy 4 = ON
(R4naoVv, ON: Mechanizm blokady, opcja 1
R3na<24V) Silnik DC: Silnik blokady jest wtgczany na krétki czas. Dla blokady R1 na<24 V

(R2 pozostaje na 0 V) i dla odblokowania R2 na <24 V (R1 pozostaje na 0 V)
OFF: Mechanizm blokady, opcja 0

Magnes podnoszacy: R1-R3 wysterowywany jest tak dtugo (R1 na

<24 V), jak dtugo jest potrzebna blokada, R2-R4 pozostaje caty czas

w stanie podstawowym (R2 na 0 V) <230V

19 6 Komunikat zwrotny blokady ON: Analiza komunikatu zwrotnego blokady na wejsciu LD
OFF: Brak analizy komunikatu zwrotnego blokady na wejsciu LD L

19 7 Zezwolenie na tadowanie ON: Analiza zezwolenia na tadowanie na wejéciu EN PNE e I—e
OFF: Brak analizy zezwolenia na tadowanie na wejsciu EN

19 8 Dostgpnosc stacji tadowa- ON: Analiza dostgpnosci stacji tadowania na wejsciu XR 2

nia OFF: Brak analizy dostgpnosci stacji tadowania na wejsciu XR
19 9 Blokadareczna ON: Analiza blokady recznej na wejsciu ML

OFF: Brak analizy blokady recznej na wejsciu ML
19 10 Zwolnienie przez ETH (25) ON: Analiza bitu zwalniajgcego w rejestrze MODBUS
OFF: Brak analizy bitu zwalniajgcego w rejestrze MODBUS
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3.4 Interfejsy / przetaczniki ([1]) N,
18 Reset

=4

Jednorazowe nacisnigcie przycisku Reset ponownie uruchamia system, przestawia
wszystkie wyjscia w stan podstawowy i od nowa rozpoczyna analize wej$é.
Przytrzymanie wcisnigtego przycisku Reset przez dtuzej niz 10 s powoduje reset wszyst-
kich zmiennych systemowych, ktdre zostaty zmienione w interfejsie sieciowym lub inter-
fejsie MODBUS, oraz ustawiert komunikacyjnych dla potaczenia przez ETH (25).
Przetacznik wyboru do ustawienia warto$ci domysinej/maksymalnej sygnatu modulacji

24 Preset Charge

oN
OFF
1 10

Current szerokos$ci impulsu na CP podczas startu i w sytuacii, kiedy nie jest przewidziana komu-
(wstepne usta- nikacja zewnetrzna. oN ii!!!!!!!! A
wienie pradu  Zdefiniowane wartosci: Dig, 6 A, 10 A, 13 A, 16 A,20 A, 32 A,63A,70A,80 A OFF
tadowania) Dig (Cyfr.) sygnalizuje, ze wymagana jest wytacznie komunikacja cyfrowa. 1 10
25 ETH Interfejs komunikacyjny (Ethernet / serwer sieciowy / Modbus/TCP) oN iii!!!!!!! B
OFF
4. Montaz/demontaz ([2]) 1 T}
4.1 Montaz

Natozy¢ urzadzenie od géry na szyne DIN. Popchnaé przednig czg$¢ urzadzenia w kierunku powierzchni mon-
tazowej, az do styszalnego zatrzasniecia.

4.2 Demontaz

QOdgig¢ w dot wypustke ustalajaca przy uzyciu wkretaka, szczypiec poétokragtych itp. Unies¢ urzadzenie dolng

krawedzig do géry pod niewielkim katem wzgledem powierzchni montazowej. Pociggnaé urzadzenie ukos$nie - ""';f

ku gdrze, aby zdjac¢ je z szyny DIN. PE j ==

4.3 Podtaczenie napigcia zasilania ([1])

<230V

>
w

89vz ve

z

Napigcie zasilania nalezy podawaé do urzgdzenia przez ztaczki 16 (N), 17 (L) i 15 (PE).

W tym celu nalezy zastosowaé przewdd o min. przekroju 0,75 mm?,

5. Przyktady podtaczenia
A tadunki elektrostatyczne moga uszkodzi¢ urzadzenia elektroniczne. Przed otwarciem i konfi-
Ata\ guracja urzadzenia nalezy usuna¢ tadunek elektrostatyczny z wtasnego ciata. W tym celu do-
tknaé nalezy odpowiedniej powierzchni np. obudowy metalowej szafy sterowniczej!
Mozliwe sg migdzy innymi ponizsze podtgczenia.
Dalsze informacje mozna znalez¢é w arkuszu danych na stronie phoenixcontact.net/products:

Patrz
Rys. 4

Opis

Obudowa C: Kabel tadowania stabilnie podtgczony.

Proces tadowania jest uruchamiany automatycznie, jezeli na wejsciu EN wystepuje 24 V, wyste-
puje prawidtowe potaczenie z pojazdem, a nastepnie zostat wykryty stan C lub D.

Obudowa C: Kabel tadowania stabilnie podtgczony.

Proces tadowania jest uruchamiany automatycznie, jezeli ustawiono rejestr zezwolenia przez in-
terfejs Ethernet, wystepuje prawidtowe potaczenie z pojazdem, a nastepnie zostat rozpoznany
status C lub D.

Obudowa B: Obliczana jest obcigzalno$¢ pradowa kabla i wtyku.

Opcja A: Odrzucony zostaje kabel tadowania o obcigzalnosci pradowej 13 A lub 20 A.

Opcja B: Odrzucony zostaje kabel tadowania o obcigzalnosci pradowej 13 A.

Proces tadowania jest uruchamiany automatycznie, jezeli spetnione sa opcje obcigzalnosci prado-
wej, wystepuje prawidiowe potaczenie z pojazdem, a nastepnie zostat rozpoznany status C lub D.
Z blokadg wtyku PE
Obudowa B: Obliczana jest obcigzalno$¢ pradowa kabla i wtyku.
Opcja blokowania 0: element wykonawczy magnesu podnoszacego

Rys.5

Rys. 6

Rys.7

Proces tadowania jest uruchamiany automatycznie, jezeli spetnione sg opcje obcigzalnosci prado-

wej, wystepuje prawidtowe potgczenie z pojazdem, a nastepnie zostat rozpoznany status C lub D.

Z blokowaniem wtyczki i komunikatem zwrotnym blokadly. NL
Obudowa B: Obliczana jest obcigzalno$¢ pradowa kabla i wtyku.

Opcja blokowania 1: element wykonawczy silnika DC

Proces tadowania jest uruchamiany automatycznie, jezeli spetnione sg opcje obcigzalnosci pra-
dowej, na wejsciu LD sygnalizowana jest blokada, wystepuje prawidtowe potaczenie z pojazdem,
a nastepnie zostat rozpoznany status C lub D. S

Z blokowaniem wtyczki i komunikatem zwrotnym blokady. 4“\“’35\. o %‘ [
Obudowa B: Obliczana jest obcigzalno$¢ pradowa kabla i wtyku.

Opcja blokowania 1: element blokowania silnika DC

Zezwolenie na tadowanie poprzez zewnetrzny sterownik i komunikat o usterce do zewngtrznego
sterownika.

Proces tadowania jest uruchamiany automatycznie, jezeli spetnione sa opcje obcigzalnosci pra-

dowej, na wejsciu EN wystepuje 24 V, na wejsciu LD sygnalizowana jest blokada, wystepuje pra-
widtowe potgczenie z pojazdem, a nastgpnie zostat rozpoznany status C lub D.

a: stycznik mocy d: gniazdo w stacji tadowania

b: umozliwi¢ tadowanie e: gniazdo w stacji fadowania z blokadg magnesu podnoszgcego

c: wtyk w stacji tadowania f: gniazdo w stacji tadowania z blokadg silnika elektrycznego
i komunikatem zwrotnym

Rys. 8

Rys. 9

[[[De:50

EV Charge Control
leC 51511

Dane techniczne

Typ Nrart. EM-CP-PP-ETH 2902802

Zasilanie

Zakres znamionowego hapiecia wejsciowego 110V AC ...240V AC o]

Zakres napigcia wejsciowego 95V AC ...264V AC

Maksymalny pobdr pradu 40 mA

Zakres czestotliwosci 45Hz ...65 Hz

Interfejs Ethernet‘ BBI8E(B5188(35(86/36(35|58|

100Base-TX wg IEEE 802.3u / 10 Base-T wg IEEE 802.3 SEESSSSS i gg

Rodzaj przytacza gniazda RJ45 ° leelaelaeleeled]

Szybkosé transmisji 10/100 Mb/s =

Dtugosc transmisji ~ z ekranowanym przewodem danych z zytami skreconymi parami 100 m

Interfejs RS-485, 2 zyty Modbus/RTU

Rodzaj przytacza przytacze srubowe RS ° on
Szybkos¢ transmisji standard 9,6 kb/s i!!iiii!!! orr
Szybko$¢ transmisji regulowana 2,4 kb/s ... 19,2 kb/s v Onarge contt ] T
Wyjscie przekaznika C; iV 2

Maksymalna zdolnos¢ taczeniowa 1500 VA

Maksymalne napigcie tgczeniowe 250V AC

Maksymalny prad tagczeniowy 2A

Wyjscie przekaznika Ry 3i R4 <aav

Maksymalne napiecie taczeniowe 30V AC/DC lum ‘ 24 "l ov
Maksymalny; prad taczeniowy 2A gy ———————— oVt <24V
Wyjscie cyfrowe

Maksymalny prad wyjsciowy 06A . L‘_L]; > ﬁg —

Maksymalne napigcie wyjsciowe 30V N T2

Wejscie cyfrowe PE +—a

Znamionowe napiecie wejsciowe 24V a

Znamionowy prad wejsciowy 24V 8mA

Zakres napigcia wejsciowego wyt. -83V..5V

Zakres napigcia wejsciowego

wt 15V .30V

Dane 996"‘9 NSNS O | =) (e | e
Stopieri ochrony ] 1P20 T [mm?] [mm?] [mm?] [mm?] AWG
Zakres temperatury otoczenia praca -25°C...60°C

Sktadowanie/transport  -40 °C ... 85 °C 1 conductor 0,2-4 0,2-2,5 0,25-1,5 0,25-1,5 24-12
Wymiary szer./ wys. / gteb. 71,6 mm/61 mm/90 mm 2 conductors 0.2-1,5 0,2-1,5 0,25-0,75

Przytacze Srubowe

drut/linka/ AWG

02..4mm?/0,2...25mm?/24-12

Wilgotnosc¢ powietrza

bez kondensacji

30..95%

Zgodnosc¢ / dopuszczenia

zgodnosc¢ z CE
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